Dreame D30 Ultra CE DREAME

Robot Vacuum and Mop with
Auto-Empty and Mop Self-Cleaning

User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

* This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a
parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not
be performed by children without supervision.

* The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

* This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

* Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are
kept at a safe distance from the robot while it is operating.

* Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.

* This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

* Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the
appliance.

* If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

* Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.



Safety Information

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for
the robot.

Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure
there is no liquid or sticky substance on the floor.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables
or power cords on the cleaning path before operating the appliance.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

Keep the cleaning tool out of reach of children.

Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or moving.
Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to the clean water tank.
Do not add any other liquid such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean
water can be checked on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of
children.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or
combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large
pieces of paper or any item that may clog the appliance.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.



Safety Information

* Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning
washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

* Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Batteries and Charging

* WARNING: Against recharging non-rechargeable batteries.

* Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model
RCDEO501 base station.

* Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.

* Do not place the base station near a heat source.

* Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.

* Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

* If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

* Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

* If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store
it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.



Safety Information

Laser Safety Information
* The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RTD32TE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



@ Product Overview

1.

2.

(2!

Spot Cleaning Button (]
Press to start spot cleaning

Power / Clean Button

Press and hold for 3 seconds to turn on or off
Press to start cleaning after the robot is turned on

. Dock Button (OO

Press to send the robot back to the base station
Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Button Status Indicator

Solid White: Cleaning or cleanup completed
Breathing White: Charging (not low battery)
Solid Orange: Awaiting at low battery or paused
at low battery

Breathing Orange: Charging (low battery)
Blinking Orange: Error

Note:

O 00 N O U~

Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.

Child Lock can be enabled/disabled through the
Dreamehome App.

. 3D Line Laser Sensor
. LDS Cover
. Laser Distance Sensor (LDS)

Bumper

. Bumper Window
. Cover

10. Auto-empty Vent

1.

Charging Contacts

12. Connectors
13. Reset Button

* Press and hold for 3 seconds to restore to factory

settings
14. Wi-Fi Indicator
15. Edge Sensor
16. Cliff Sensors
17.Carpet Sensor
18. Side Brush
19.Main Brush
20. Main Wheel
21. Omnidirectional Wheel
22. Brush Guard
23. Main Wheel
24. Brush Guard Clips
25. Mop Pad Holder Mounting Holes

Fig. A-1

1. Filter

2. Filter Handle

3. Auto-empty Vent

4. Dust Box Cover Clip
5. Dust Box Clip

6. Dust Box Cover
Fig. A-2

Mop Assembly

1. Mop Pad Attachment Area
2. Mop Pad Holder
3. Mop Pad

Fig. A-3

Base Station

1.
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Status Indicator
Solid White: The base station is connected to power
Solid Orange: The base station has an error

. Filter

. Signaling Area

. Auto-empty Vents

. Dust Bag Slot

. Charging Contacts

. Power Cord Storage Slot
. Power Port

. Cover

. Used Water Tank

. Clean Water Tank

. Dust Tank Cover

. Washboard

. Washboard Filter

. Ramp Extension Plate

. Water Tank Clip

. Float Ball

. Water Tank Clip

19.

Water Pipe

20. Filter

21.

Floater

Fig. A-4



O Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave more
space.

4. To prevent the robot from missing areas that need
to be cleaned, do not stand in front of the robot,
threshold, hallway, or narrow places.

Note:

When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles
in time.

Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken
glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

Fig. B

.

© Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an
Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open
as possible with a good Wi-Fi signal. Leave enough
space as shown in the figure and remove any objects
in the shaded area. Insert the power cord into the
base station and plug it into the socket.

Note:

Firmly insert the power cord upwards until the indicator

turns on.

Make sure that no objects might block the signaling area.

* To prevent water stains from wetting wood floors or
carpets, placing the base station on tile floors or marble
floors is recommended.

2. Install the Ramp Extension Plate

Note:

* Ensure that the washboard filter is installed into place

before use.

The washboard filter can be removed for cleaning during

routine maintenance.

.

3. Remove Robot Protections, and Install the Side
Brush and Mop Assembly
@ Side Brush Clip

4. Connect with the Dreamehome App

(1) Press and hold the power button on the robot
for 3 seconds to turn it on. Open the robot cover
and scan the QR code on the robot, or search
"Dreamehome" in the app store to download and
install the app.

(2) Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code
to connect”, and scan the same QR code on the
robot again to add the device. Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

® Wi-Fi Indicator

* Blinking slowly: To be connected
* Blinking quickly: Connecting

* On: Connected

@ QR Code

Note:

Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

To reset Wi-Fi, repeat step (2) and then follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

To disconnect the device from Wi-Fi network, press and
hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

Due to upgrades in the app software, the actual
operations may differ from the directions in this manual.
Please follow the instructions based on the current app
version.

5. Connect the Robot to the Base Station

Place the robot onto the base station with the
mop assembly facing toward the washboard. Then
you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After
the robot is fully charged, the status indicators on
the robot and the base station will remain lit for 10
minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before
its first use. When the robot cannot be turned on after the
battery is depleted, manually connect the robot with the
station to charge it.



6. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station
and fill up the tank with clean water. Then install it
back into the base station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may
cause the tank to become deformed.

Fig. C-1-Fig. C-6

© How to Use

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator will remain
lit. Or, place the robot onto the base station by
aligning the charging contacts of the robot with
those of the base station, and then the robot will
turn on automatically and begin charging. To turn
off the robot, move the robot away from the base
station and press and hold the power button for 3
seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to
pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes,
it automatically enters sleep mode. All indicators
on the robot will turn off. Press any button on the
robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station,

the current cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the base station to charge. After charging
to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND)
mode, the robot will be prevented from resuming
cleaning. The DND mode is disabled by default at
the factory. You can use the app to enable the DND
mode or modify the DND period. The DND period is
22:00-8:00 by default.

Note:

* The scheduled cleaning tasks will be performed during
the DND period.

* The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press briefly the button
{J to enable the spot cleaning mode. In this mode,
the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x 1.5
meters around it and returns to its starting point
once the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.



Vacuum and Mop

Note: After installing the mop assembly, the robot will default
to "Vacuum and Mop" mode during its first use. To adjust the
cleaning mode, go to the Cleaning Mode settings in the app
and select from the following three additional options:

® Mop after Vacuuming

@ Vacuum

® Mop
1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the

app to make the robot start from the base station.
Then the robot will plan the optimal cleaning route
and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:

To ensure the robot easily returns to the base station after
cleaning, it is recommended to make the robot start from
the base station.

The mop pads will be cleaned before the robot starts
mopping, please wait patiently.

Do not move the base station, the clean water tank, the
used water tank, or the washboard filter during operation.

To prevent scalding, do not touch the water outlet while
the base station is operating.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return
to the base station to wash mop pads based on the
mop pad cleaning frequency specified in the app.
The base station will automatically refill the robot's
water tank and the robot will resume cleanup.

3. Automatically empty the dust box and wash and
dry the mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns
to the base station to charge, the base station will
automatically empty the dust box and then wash
and dry the mop pads.

Note:

If the auto-empty function is turned off in the app, the
base station will not automatically empty the dust box.

The base station will empty the dust box according to the
setting in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean
the used water tank to prevent any odor.



@ Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part

Maintenance Frequency

Replacement

Part

Maintenance Frequency

Replacement

Omnidirectional wheel

Edge sensor

Laser Distance Sensor
(LDS)

replacement is recommended.

Period Period
Used water tank After each use Carpet sensor
/
Clean water tank Cliff sensors
Main brush Every 6 to 12 months Bumper window Once every month
Dust box's filter Once every 2 weeks Bumper /
Every 3 to 6 months
Side brush Bottom of the robot
Mop pad holders / Dust box
Clean it as needed
Washboard filter Once every 1to 2 months / Main wheels
Base station's signaling Dust bag Every 2 to 4 months
area /
. Mop pads Every 1to 3 months
Charging contacts
Auto-empty vents Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual usage.
Once every month / If an exception occurs due to special circumstances, prompt maintenance or
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Washboard Filter

1. Take out the robot and remove the washboard
filter after the mop pad cleaning is complete.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe
it clean, and then reinstall it in the washboard.

3. Use the app or press the button O to return the
robot to the base station, or manually put the
robot back.

Note: During cleaning, do not make the robot return to the

base station.

Fig. E-1

1. Remove the dust tank cover and discard the dust
bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to

prevent the dust and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a
dry cloth.

3. Install a new dust bag.

4. Reinstall the dust tank cover.
Fig. E-2

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and
pour out the used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and
use a proper tool to clean the inner wall of the
used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable
part. Do not apply too much force when cleaning it to avoid
damaging it.

Fig. E-3

1. Press the brush guard clips inwards to remove the
brush guard, and lift the brush out of the robot.

N

. Pull out the brush covers at both ends of the
brush as shown in the figure. Use a proper
cleaning tool to remove any hair tangled in the
brush. Reinstall the brush covers on both ends of
the brush, and then reinstall the brush. Press on
the brush guard to lock it in place.

Fig. E-4

Side Brush

Remove and clean the side brush.
Fig. E-5

Omnidirectional Wheel

Note:

* Use a tool such as a small screwdriver to separate the
axle and tire of the omnidirectional wheel. Do not use
excessive force.

Rinse the omnidirectional wheel under the running water
and put it back after drying it completely.

Fig. E-6

Mop Pad Holders

Remove and clean the mop pad holders.
Fig. E-7

Remove the mop pads from the mop pad holders to
replace them.
Fig. E-8

Dust Box and Filter

1. Open the robot cover and press the dust box clip
to remove the dust box.

2. Open the dust box cover, remove the filter, and
then empty the dust box as shown in the figure.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the
dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger
or sharp objects to prevent damage.

4. Rinse the dust box and filter with water and dry
them completely before reinstalling.

Note:

* Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not
use any detergent.

* Use the dust box and filter only when they are completely
dry.

Fig. E-9

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth,
as shown in the figure:



1. Laser Distance Sensor (LDS)
2. Bumper Window
3. Bumper
4. Edge Sensor
5. Cliff Sensors
6. Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the base station. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. E-10

Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area
with a soft and dry cloth.
Fig. E-11

Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the
base station with a soft and dry cloth.
Fig. E-12

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away.
To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

11



Troubleshooting
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Problem Solution Problem Solution
* The battery is low. Recharge the robot on the base and * The route for returning to charge is blocked, e.g. the
try again. door is closed.
The robot will * The temperature of the battery is too low or too high. * The base station is disconnected from power or moved
not turn on. It is recommended to use the robot in environments when the robot is not on it. Please connect the base
with an ambient temperature above 0 °C (32 °F) and station to the power supply or place the robot onto the
below 40 °C (104 °F). base station to charge.
The robc_>t * There are too many obstructions around the base
* The base station is not connected to power, please cannot find station. Place the base station in a more open area.
make sure both ends of its power cord are correctly ?:?hreetkg:e » Moving the robot may cause it to re-position itself, and
plugged in. station. it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot
The robot will | - Th€ contact between the charging contacts on the is too far from the base station, it might not be able
not charge base station and the robot is poor, please clean the to automatically return on its own, in which case you
charging contacts. will need to manually place the robot onto the base
* Check whether there is any foreign object at the station.
connectors of the robot and remove the foreign object * Wipe the signaling area on the base station to remove
if any. dust or debris.
* The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure . .
- . * Check whether there is enough space on both sides or
the password used to connect to your Wi-Fi network is A .
correct in front of the base station to prevent the robot from
« The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. The robot - _?Emg k;lotcked. o i the floor in front of the b
The robot Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi gets stuck in € robot may siip I the floor in front of the base
fails to . front of the station is overly wet. If so, clean the excess water
connect to connection. base station before trying again
Wi-Fi * The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an i ving again. .
. . - and cannot * It is recommended to move the base station to a
area with good Wi-Fi coverage. return to it.

The robot may not be ready to be configured. Please
exit and re-enter the app, and then try again as
instructed.

different place and try again.
Make sure the ramp extension plate is installed
properly.




Troubleshooting
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Problem Solution Problem Solution
* The robot cannot be turned off when it is charging. . .
It is recommended to move the robot from the base ‘ ObJec.ts such as power cords and slippers should be
station, and then press and hold the power button for The robot orgar?|zed before using the robot. .
The robot will 3 seconds to turn it off moves without * Working orT Wet.sllppery surfaces causes the main
not turn off. « If the robot cannot be turned off by performing step following the wheel to §l|p. It is recommended to dry the wet places
1, press and hold the power button for 10 seconds set route. be.fore using the rob.ot. .
to forcibly turn off the robot. If the problem persists, * Wipe the bumper window on the robot with a clean,
please contact after-sales service. soft cloth to keep them clean and unobstructed.
* It takes about 4 hours to fully charge the robot when « Make sure that the doors of the rooms to be cleaned
its battery is low. The robot are open.
. * If you operate the robot at temperatures outside of the misses the * The place in front of the room to be cleaned may be
The charging specified range, the charging speed will automatically rooms to be wet and slippery, causing the robot to slip and work
speed is slow. slow doer to extend the battery life. cleaned. abnormally. Please try drying the floor before using
* The charging contacts on both the robot and the base the robot.
station may be dirty, please wipe them with a dry
cloth.
« Check whether the dust box's filter is clogged. If so, ) * Make sure that the robot is not set to the Do Not
The noise clean it or replace it. The robot will Dlstur? (DND) mode, which will prevent it from
increases A hard object may be caught in the main brush or the not resume resuming cle:anlng. ‘
while the robot dust box. Check and remove any hard object. cleanl.ng after * The robot will not resume cleanl.ng after you manually
’ i * The main brush or the side brush may become charging. place the robot on the base station or send the robot
is operating. to charge via the app or the button(.

tangled. Check and remove any foreign objects.
 Switch the suction mode to Standard or Quiet.




Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The station cannot
automatically empty the dust
box.

Check whether the dust bag in the dust
tank is full.

If the dust bag is not full, check whether
there is any obstruction at the auto-
empty vents of the robot, the base
station, or the dust box. If any, clean the
blocked part in time.

The mop pad holder is
raised abnormally.

* Please remove the mop pad holder to
check if there is any foreign object stuck
in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the
after-sales service team.

The water level in the
washboard is abnormal.

Check whether the seal on the used
water tank is loose or not correctly
installed, and manually reset it if so. If
the problem persists, please contact the
after-sales service team.

Gently press down on the used water
tank to make sure it is installed correctly.
Remove the washboard filter and check
whether the sewage drain outlet is
blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not

add any liquid other than the officially-
approved cleaning solution.

There is water under the
clean water tank or around
the seal.

When taking out the clean water tank,
some water in the pipe may be left
under the tank or around the seal. This is
normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

14




Specifications

Base Station

Model

RTD32TE

Model RCDEO501
Charging Time Approx. 4 hours Rated Input 220-240 V~-50-60 Hz
Rated Voltage 144V = Rated Output 20V=2A
Rated Power 75 W
E:Iatfrei: Pznlsetrem tying) roow
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz 9 ptying
Maximum Output Power <20 dBm Rated Power 20W
(during cleaning)
Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.
Rated Power 87 W

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Model R2412-4S2P-MMBK/R2412-4S2P-FMTEV
Type Li-ion

Number 1

Rated Capacity 4.8 Ah

15

(during charging and drying)

Note: Rated Power (during charging and drying) is determined by the power
value during full load period (ambient temperature 23°C * 2°C).




Battery Disposal and

Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances
that are hazardous to the environment. Before
disposing of the battery, make sure the battery is
removed by qualified technicians and discarded at
an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance
before it is scrapped;

- the appliance must be disconnected from the
supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power
and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an
appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to
avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected
from the battery. If contact occurs, flush with water
and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove
the screws on the back of the robot, and then
remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and
PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste
ﬁ electrical and electronic equipment (WEEE
as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household
waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing
over your waste equipment to a designated
collection point for the recycling of waste
electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local
authorities. Correct disposal and recycling
will help prevent potential negative
consequences to the environment and
human health. Please contact the installer
or local authorities for more information
about the location as well as terms and
conditions of such collection points.



Giivenlik Bilgisi

Cihazin uygunsuz kullaniminin yol actigi elektrik garpmasi, yangin veya yaralanmadan kaginmak icin cihazi
kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak lzere saklayin.

Kullanim Sinirlamalari

e Bu Urdn, gavenli kullanimi saglamak ve risklerden kaginmak Uzere, 8 yasindan kii¢ik ¢ocuklar ve fiziksel,
duyusal, zihinsel engelli kisiler veya sinirli deneyime veya bilgiye sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn
veya vasinin gdzetimi olmadan kullanilmamalidir. Temizlik ve bakim, gézetim olmaksizin ¢ocuklar
tarafindan yapilmamalidir.

* Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gli¢ kaynagi Unitesi ile kullanilmalidir.

* Bu cihaz, yalnizca yetkin kisiler tarafindan degistirilebilecek piller igerir.

* Temizlenecek alani toplayin. Cocuklar bu cihazla oynamamalidir. Robot ¢alisirken ¢ocuklarin ve evcil
hayvanlarin robotla aralarinda glvenli bir mesafe bulundugundan emin olun.

* Cihazi banyoya veya havuz etrafina kurmayin, buralarda sarj etmeyin veya kullanmayin.

e Bu Urlin yalnizca ev ortamindaki zemin temizligi i¢indir. Dis mekanlarda, zemin harici yiizeylerde veya
ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

* Cihazin dlizglin bir ortamda dogru bir sekilde ¢alistigindan emin olun. Aksi halde, cihazi kullanmayin.

* Glc kablosu hasar goérdugu takdirde, Ureticiden veya yetkili servisten temin edilebilecek 6zel bir kablo
veya techizatla degistirilmelidir.

* Robotu, koruyucu bariyeri olmayan zemin {zeri asma alanlarda kullanmayin.

17



Giivenlik Bilgisi
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Robotu bas asadi gevirip koymayin. LMS kapagini, robot kapagdini veya tamponu robot tutup tasimak icin
kullanmayin.

Robotu, ortam sicakliginin 0°C'nin tzerinde ve 40°C'nin altinda oldugu ortamlarda kullanin. Zeminde sivi
veya yapiskan madde olmadigindan emin olun.

Bir nesneye takilip striiklenmenin verebilecegi zarardan kaginmak icin cihazi ¢calistirmadan énce bir
yere sabit olmayan nesneleri yerden kaldirin ve temizlik glizergahi tzerindeki kablolari veya elektrik
kablolarini toplayin.

Robotun carparak zarar vermesini énlemek icin kirilgan ve kiicik nesneleri yerden kaldirin.

Sac, parmak ve diger viicut boélgelerini robotun emici agzindan uzak tutun.

Temizlik aracini gocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayin.

Cihazi bir bebegdin ya da ¢cocugun uyudugdu bir ortamda calistirmayin.

Gerek durdugu, gerek hareket ettigi sirada ¢cocuklari, evcil hayvanlari ve diger nesneleri robotun Uzerine
bindirmeyin/koymayin.

Temiz su haznesine yalnizca su ve resmi olarak onaylanmis temizlik sollisyonu eklenebilir. Alkol veya
dezenfektan gibi baska sivilar eklemeyin. Temizlik solisyonu ile temiz su oranina temizlik sollisyonu
sisesi Uzerinden bakilabilir. Temizlik soltisyonunu ¢ocuklarin erisemeyecegdi bir yerde saklayin.

Robotu yanan nesneleri temizlemek igin kullanmayin. Robotu yanici veya kolay tutusabilen sivilari,
asindirici gazlari veya seyreltilmemis asit ya da ¢6zlct maddeleri toplamak i¢in kullanmayin.

Sert veya keskin nesneleri stiptrmeyin. Cihazi tas, blytk kadit pargalari veya cihazi tikayabilecek diger
malzemeler gibi nesneleri toplamak igin kullanmayin.

Temizlik veya bakim islemi yapilmadan énce cihazin fisi prizden ¢ikarilmalidir.



Giivenlik Bilgisi
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Robotu veya ana istasyonu islak bir bezle silmeyin veya herhangi bir sivi ile durulamayin. Yikanabilir
parcalari temizledikten sonra, yerlerine takmadan ve kullanmadan 6nce iyice kurutun.

Lutfen bu GriinG Kullanic Kilavuzundaki talimatlara uygun bir sekilde kullanin. Bu Griniin uygunsuz
kullanimindan kaynaklanan kayip veya zararlardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj

UYARI: Sarj edilemeyen tirdeki piller sarj edilmemelidir.

Uclinci taraflara ait herhangi bir pil veya ana istasyon kullanmayin. Robot sadece RCDE0501 model ana
istasyon ile kullanilabilir.

Pili veya ana istasyonu kendi basiniza sbkmeye, onarmaya veya bunlar tzerinde degisiklik yapmaya
calismayin.

Ana istasyonu bir i1si kaynaginin yakinina koymayin.

Ana istasyonun sarj kontaklarini silmek veya temizlemek igin islak bez veya islak ellerinizi kullanmayin.
Kullanitmis pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyac fazlasi piller uygun bir geri déntisiim
tesisinde imha edilmelidir.

Guc¢ kablosu zarar gérlr veya koparsa kabloyu kullanmayi derhal birakin ve satis sonrasi servisle iletisime
gecin.

Robot nakledilirken kapali oldugundan ve mimkiinse orijinal paketinde tutuldugundan emin olun.

Robot uzun sire kullanilmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin ve serin, kuru bir yerde
saklayin. Pilin asiri derecede bosalmasini énlemek icin robotu en az her 3 ayda bir tekrar sarj edin.



Giivenlik Bilgisi

Lazer Giivenlik Bilgileri

e Bu Urtndeki lazer sensorl, Sinif 1 lazer Grlnleri igin IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
Standardina uyar. Kullanim sirasinda litfen dogrudan gdzle temasindan kaginin.

SINIF 1 LAZER URUNU
TUKETICI LAZER URUNU
EN 50689:2021

ﬁ Yalnizca i¢ mekanlarda kullanim igindir

Kullanicr kilavuzunu okuyun

Bu belgeyle, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RTD32TE telsiz ekipman tlriintin 2014/53/EU sayili Direktif ile uyumlu oldugunu beyan eder. AB uygunluk beyaninin tam
metnini su internet adresinde bulabilirsiniz: https://global.dreametech.com
Ayrintili e-kilavuz igin latfen tiklayiniz: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Uriin Genel Bilgileri

1. Nokta Temizligi Dugmesi {3
* Nokta temizligi baslatmak icin basin

2. Gug/Temizleme Dugmesi
* Acmak veya kapatmak icin 3 saniye basili tutun
* Robot acildiktan sonra temizlige baslamak igin

basin

3. Yanasma Dugmesi O
* Robotu ana istasyona geri géndermek igin basin
* Cocuk Kilidini devre disI birakmak icin digmesini

3 saniye basili tutun

Pil Durumu Gostergesi
 Sabit Beyaz: Temizlik devam ediyor veya temizlik

tamamlandi

* Yavas Yanip Sénen Beyaz: Sarj oluyor (diisiik pil

degil)

* Sabit Turuncu: Dustk pil seviyesinde bekleme

veya dusik pil seviyesinde duraklama

* Yavas Yanip Sénen Turuncu: Sarj oluyor (distik pil)
 Yanip Sénen Turuncu: Hata

Not:

* Robot temizlik yaparken veya sarj olmak tzere geri
donerken, tzerindeki herhangi bir digmeye basarak
robotu duraklatabilirsiniz.

Cocuk Kilidi Dreamehome Uygulamasi araciligiyla
etkinlestirilebilir/devre disi birakilabilir.

. 3 Boyutlu Hat Lazer Sensoru

. LMS Kapagi

. Lazer Mesafe Sensorii (LMS)

. Tampon

N o 0o b

8. Tampon Penceresi

9. Kapak

10. Otomatik Bosaltma Az

11. Sarj Kontaklari

12. Konnektorler

13. Sifirlama Dugmesi

» Fabrika ayarlarini geri yuklemek icin 3 saniye basili
tutun

14. Kablosuz internet Géstergesi

15. Kenar Sensori

16. Ugurum Sensorleri

17. Hali Sensori

18. Yan Firca

19.Ana Firca

20. Ana Tekerlek

21. Cok Yonlu Tekerlek

22. Firga Muhafazasi

23. Ana Tekerlek

24. Firca Muhafazasi Klipsleri

25. Paspas Pedi Tutucusu Montaj Delikleri

Sekil A-1

1. Filtre

2. Filtre Kolu

3. Otomatik Bosaltma Agzi
4. Toz Kutusu Kapag Klipsi
5. Toz Kutusu Klipsi

6. Toz Kutusu Kapagi

Sekil A-2

Paspas Tertibati

1. Paspas Pedi Eklenti Alani
2. Paspas Pedi Tutucusu
3. Paspas Pedi

Sekil A-3

Ana Istasyon

1. Durum Gostergesi

. Filtre

. Sinyal Alani
. Otomatik Bosaltma Agizlari
. Toz Torbasi Yuvasi
. Sarj Kontaklari

. Gug Baglanti Noktasi
. Kapak

. Kirli Su Haznesi

. Temiz Su Haznesi

. Toz Haznesi Kapagi
. Su Siperi

. Su Siperi Filtresi

. Rampa Uzatma Plakasi
. Su Haznesi Klipsi

. $amandira

. Su Haznesi Klipsi
19. Su Borusu

20. Filtre

21. Flator

Sekil A-4

O 00 NO 0B WDN

i S
o NO U WNS—2 O

Sabit Beyaz: Ana istasyon gu¢ kaynagina bagli
Sabit Turuncu: Ana istasyonda bir hata var

. Gug Kablosu Saklama Yuvasi



@ Evinizin Hazirlanmasi

1. Temizlige baslamadan &nce lutfen sabit durmayan,

kirilabilir, degerli veya tehlikeli esyalari ortadan
kaldirin, robotun takilarak, gizerek veya vurarak
hasar vermemesi igin yerdeki kablolari, giysileri,
oyuncaklari, sert nesneleri veya keskin nesneleri
kaldirin/dizenleyin.

2. Temizlige baslamadan 6nce, robotun gtvenli ve
sorunsuz bir sekilde calismasi igin merdivenlerin
kenarlarina fiziksel bir engel koyun.

3. Temizlenecek odanin kapisini agin ve mobilyalari
kendi yerlerine koyarak daha fazla alan agin.

4. Robotun temizlenmesi gereken alanlari
kagirmasinin 6ntine gegmek igin robotun éniinde,
bir esikte, koridorda veya dar yerlerde durmayin.

Not:

Robotu ilk kez calistirdiginizda engel gikarabilecek seyleri
zamaninda kaldirmak igin temizlik yaparken robotu takip
edin.

Tas, celik bilye ve oyuncak pargalari gibi sert nesneleri
veya insaat atigl, cam kingi veya civi gibi keskin nesneleri
stiplirmeyin, aksi takdirde zemin cizilebilir.

Sekil B
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O Kullanmadan Once

1. Ana istasyonu Yerlestirin ve bir Elektrik Prizine
Baglayin

Ana istasyonu etrafi mimkan oldugunca agik

ve kablosuz internet sinyalini iyi geken bir yere
yerlestirin. Sekilde gosterildigi gibi yeterli alan birakin
ve tarali alandaki nesneleri kaldirin. Gug kablosunu
ana istasyona badlayip prize takin.

Not:

* Gug kablosunu yukari yonde sikica takarak gostergenin
acildigini kontrol edin.

Sinyal alanini engelleyebilecek bir nesne bulunmadigindan
emin olun.

Su lekelerinin ahsap zeminleri veya halilari islatmasini
engellemek icin ana istasyonun seramik veya mermer
zeminlere yerlestirilmesi 6nerilir.

2. Rampa Uzatma Plakasini Takin

Not:

Kullanmadan 6nce, su siperi filtresinin yerine takili
oldugundan emin olun.

Su siperi filtresi rutin bakim sirasinda temizlik igin
cikarilabilir.

3. Robot Korumalarini Cikarip Yan Firgayi ve Paspas
Tertibatini Takin

@ Yan Firca Klipsi

4. Dreamehome Uygulamasi ile Baglayin

(1) Robotu agmak icin robot tizerindeki giig
digmesini 3 saniye sireyle basili tutun. Uygulamayi
indirmek ve ylklemek icin robot kapagini agin ve
robot tizerindeki QR kodunu taratin veya uygulama
magazasinda "Dreamehome”u arayin.

(2) Dreamehome uygulamasini agin, "Baglanmak icin
QR kodunu tara"ya dokunun ve cihazi eklemek igin
robot Gizerindeki QR kodunu tekrar taratin. Kablosuz
internet baglantisini tamamlamak igin lutfen
talimatlari izleyin.

® Kablosuz internet Gostergesi

* Yavas yanip sénme: Baglanacak
* Hizli yanip sénme: Baglaniyor

* Acik: Baglandi

@ QR Kodu

Not:

Yalnizca 2.4 GHz kablosuz internet desteklenir.

Kablosuz interneti sifirlamak igin (2) adimini tekrarlayin ve
ardindan kablosuz internet baglantisini tamamlamak icin
ekrandaki talimatlari izleyin.

Cihazi kablosuz internet agindan ayirmak igin robot
suplrgenin tzerindeki Sifirlama Digmesini 3 saniye basili
tutun.

Uygulama yazilimindaki glincellemeler nedeniyle, gercek
islemler kilavuzdaki yonergelerden farkli olabilir. Litfen
glincel uygulama striimtine dayali olarak talimatlari izleyin.

5. Robotu Ana Istasyona Baglayin

Robotu, paspas tertibati su siperine dogru bakacak
sekilde ana istasyona yerlestirin. Ardindan, robot ana
istasyona basarili bir sekilde baglandiginda sesli bir
bildirim duyacaksiniz. Robot tamamen sarj olduktan
sonra, robot ve ana istasyon Uzerindeki durum
gostergeleri 10 saniye sureyle yanar ve ardindan
séner.

Not: Robotu ilk kez kullanmadan &nce tamamen sarj etmeniz
onerilir. Pil tiikendigi icin robot agilamadigi takdirde robotu
sarj etmek Uzere istasyona kendiniz baglayin.
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6. Temiz Su Haznesine Su Ekleyin

Temiz su haznesini ana istasyondan gikarin ve
hazneyi temiz suyla doldurun. Ardindan ana
istasyona geri takin.

Not: Haznenin deforme olmasina neden olabileceginden su
haznesine sicak su koymayin.

Sek. C-1-Sek. C-6

O Kullanim

Robotu agmak igin glic digmesini 3 saniye

slreyle basili tutun. Glg géstergesi yanar

durumda kalir. Robotun sarj kontaklarini ana
istasyonunkilerle hizalayarak robotu ana istasyona
da yerlestirebilirsiniz; robot otomatik olarak agilir ve
sarj olmaya baslar. Robotu kapatmak icin robotu ana
istasyondan uzaklastirin ve gii¢c digmesini 3 saniye
slreyle basili tutun.

Hizli Harita Cikarma

Agi ilk kez yapilandirdiktan sonra, hizli bir sekilde

bir harita olusturmak igin uygulamadaki talimatlari
izleyin. Robot, temizlige baslamadan harita ¢ikarmaya
baslayacaktir. Robot ana istasyona déndugtnde,
haritalandirma islemi tamamlanmis olup harita
otomatik olarak kaydedilir.

Duraklatma/Uyku

Robot ¢alisirken herhangi bir digmeye basarak
robotu duraklatabilirsiniz.

Robotun duraklama stiresi 10 dakikay! astig

takdirde otomatik olarak uyku moduna geger. Robot
Uzerindeki tim gostergeler kapanir. Robot tizerindeki
herhangi bir digmeye basarak ya da uygulamayi
kullanarak robotu uyandirabilirsiniz.

Not: Robot duraklatilip ana istasyona yerlestirildigi takdirde
gegcerli temizlik islemi sona erer.

Temizlige Otomatik Olarak Devam Etme

Pil cok azaldigi takdirde robot sarj olmak igin
otomatik olarak ana istasyona déner. Uygun

pil seviyesine kadar sarj olduktan sonra, heniiz
tamamlanmamis olan temizlik gérevlerine kaldigi
yerden devam eder.

Not: Bu islevi kullanmak igin lutfen uygulama icinde
etkinlestirin.

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

Robot Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna
ayarlandiginda robotun temizlige kaldigi yerden
devam etmesi engellenir. DND modu, fabrika
ayarlarinda varsayilan olarak devre disidir. Uygulama
Gzerinden DND modunu etkinlestirebilir veya DND
sliresini degistirebilirsiniz. DND suresi, varsayilan
olarak 22:00-8:00 olarak ayarlanmistir.

Not:

* Programlanmis temizlik gorevleri DND stiresi boyunca
yerine getirilir.

* DND stresi sona erdikten sonra robot temizlige kaldig
yerden devam eder.

Nokta Temizligi

Robot bekleme durumundayken  J digmesine

kisa stre basarak nokta temizligi modunu
etkinlestirebilirsiniz. Bu modda, robot etrafindaki

1,5 x 1,5 metrekarelik alani temizler ve nokta temizligi
tamamlandiginda baslangi¢ noktasina geri déner.
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Robotu Tekrar Baslatmak

Robot yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamazsa
cihazi zorla kapatmak igin gti¢ diigmesini 10 saniye
basili tutun. Ardindan robotu agmak igin glic
digmesini 3 saniye basili tutun.

Sipirme ve Paspaslama

Not: Paspas tertibati takildiktan sonra, robot ilk kullaniminda
varsayilan olarak "Stiptirme ve Paspaslama" modunda galisir.
Temizlik modunu ayarlamak igin uygulamada Temizlik Modu
ayarlarina gidin ve asagidaki U¢ secenekten birini segin:

@ Supurdikten sonra Paspasla

@ Supur

® Paspasla

1. Temizlige baslama

Robot tizerindeki glic digmesine basarak veya
uygulamay! kullanarak robotu ana istasyondan
baslatin. Robot en uygun temizlik rotasini planlayacak
ve olusturulan haritaya gore temizlik gérevini
uygulayacaktir.

Not:

Robotun temizlikten sonra ana istasyona kolayca
dénebilmesi igin robotun ana istasyondan baslatiimasi
onerilir.

Robot paspaslamaya baslamadan 6nce paspas pedleri
temizlenecektir, lUtfen biraz bekleyin.

Calisma surdiigu sirada ana istasyonu, temiz su haznesini,
kirli su haznesini veya su siperi filtresini yerinden
oynatmayin.

Yanmamak igin, ana istasyon galisirken su gikisina
dokunmayin.

2. Otomatik paspas ylkama

Temizlik sirasinda, robot uygulamada belirlenen
paspas pedi temizleme sikligina gére paspas
pedlerini yikamak icin otomatik olarak ana istasyona
doner. Ana istasyon robotun su haznesini otomatik
olarak yeniden doldurur ve robot temizlige kaldig
yerden devam eder.
3. Toz kutusunun otomatik olarak bosaltilmasi ve
paspas pedlerinin yikanip kurutulmasi

Robot bir temizlik gérevini tamamladiktan ve sarj
olmak igin ana istasyona dondukten sonra, ana
istasyon otomatik olarak toz kutusunu bosaltir.
Ardindan paspas pedlerini yikayip kurutur.

Not:

Otomatik bosaltma islevi uygulamada kapali oldugu

takdirde ana istasyon toz kutusunu otomatik olarak
bosaltmaz.

Ana istasyon, toz kutusunu uygulamadaki ayara gére
bosaltir.

4. Kirli su haznesini temizleme

Robot gérevini tamamladiktan sonra, herhangi bir
koku olugmasini 6nlemek igin lutfen kirli su haznesini
temizleyin.



@ Rutin Bakim

Robotun diizgtin galismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim igin uygulamadaki aksesuar kullanimi béltimine veya asagidaki tabloya bakilmasi énerilir.

Parca Bakim Sikligi Degistirme Suresi Parca Bakim Sikligi Degistirme Suresi
Kirli su haznesi Her kullanimdan sonra Hali senséri
/
Temiz su haznesi Ucurum Sensorleri
Ana firga Her 6-12 ayda bir Tampon penceresi Ayda bir kez
Toz kutusu filtresi 2 haftada bir Tampon /
Her 3-6 ayda bir

Yan firca Robotun alt kismi
Paspas pedi tutuculari / Toz kutusu Gereken siklikta
Su siperi filtresi Her 1-2 ayda bir / Ana tekerlekler temizleyin
Ana istasyon sinyal Toz torbasi Her 2-4 ayda bir
alani /

. Paspas pedleri Her 1-3 ayda bir
Sarj kontaklari
Otomatik bosaltma Not: Bakim ve degistirme sikligi gercek kullanima baglidir. Ozel kosullar nedeniyle
agizlan Ayda bir kez / istisnai bir durum meydana geldigi takdirde derhal bakim veya degistirme &nerilir.

Cok yonla tekerlek

Kenar senséri

Lazer Mesafe Sensoru
(LMS)
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Su Siperi Filtresi

1. Paspas pedi temizleme islemi tamamlandiginda
robotu alin ve su siperi filtresini ¢ikarin.

2. Su siperi filtresini temiz suyla yikayin, silip
temizleyin ve su siperine geri takin.

3. Robotu ana istasyona déndirmek icin uygulamayi
kullanin veya 1O digmesine basin ya da robotu
kendiniz ana istasyona yerlestirin.

Not: Temizlik sirasinda robotu ana istasyona dondtrmeyin.
Sekil E-1

1. Toz haznesi kapagini ¢ikarin ve toz torbasini ¢ikarip
atin.

Not: Tutma Yeri yukari dogru cektiginizde torba kapanarak toz

ve artiklarin kazara dokulmesini énler.

2. Filtredeki toz ve kalintilar kuru bir bezle
temizleyin.

3. Yeni bir toz torbasi takin.

4. Toz haznesi kapadini yerine takin.
Sekil E-2

Kirli Su Haznesi

1. Kirli su haznesini ¢ikarin, kapagini agin ve kirli suyu
dokan.

2. Kirli su haznesini temiz suyla durulayin ve uygun
bir arag kullanarak kirli su haznesinin i¢ duvarini
temizleyin.

Not: Kirli su haznesindeki kiiresel samandira hareketli bir
pargadir. Zarar vermemek igin temizlerken ¢ok fazla kuvvet
kullanmayin.

Sekil E-3

1. Firca muhafazasi klipslerini ige dogru bastirarak
firca muhafazasini ¢ikarin ve firgay kaldirarak
robottan gikarin.

N

. Firga kapaklarini resimde gosterildigi gibi fircanin
her iki ucundan cekip ¢ikarin. Firgaya takilan
saglari uygun bir temizlik araciyla temizleyin. Firga
kapaklarini firganin her iki ucuna taktiktan sonra
firgayi yerine takin. Firca muhafazasina bastirarak
fircayi yerine kilitleyin.

Sekil E-4

Yan firgayi cikarip temizleyin.
Sekil E-5

Cok Yonlu Tekerlek

Not:

 Ufak tornavida gibi bir aletle gok yonlii tekerlegin aksini ve
lastigini ayirin. Asiri gtic kullanmayin.

* Cok yonlu tekerlegi akan suyun altinda yikayip tamamen
kuruduktan sonra geri takin.

Sekil E-6

Paspas Pedi Tutuculari

Paspas pedi tutuculari ¢ikarin ve temizleyin.
Sekil E-7

Paspas Pedleri

Paspas pedlerini degistirmek icin paspas pedi
tutuculardan gikarin.
Sekil E-8

Toz Kutusu ve Filtre

1. Robot kapagini agin ve toz kutusu klipsine basarak
toz kutusunu ¢ikarin.

N

. Toz kutusu kapagini agin, filtreyi ¢ikarin ve toz
kutusunu sekilde gosterildigi gibi bosaltin.

W

. Kirleri ¢ikarmak igin filtrenin sepetine hafifce
vurun.

Not: Hasar gérmemesi igin, filtreyi bir firgayla, parmakla veya
keskin nesnelerle temizlemeye calismayin.

4. Toz kutusunu ve filtreyi yerlerine takmadan énce
suyla yikayin ve tamamen kurutun.

Not:

* Toz kutusunu ve filtreyi yalnizca temiz suyla yikayin.
Deterjan kullanmayin.

¢ Toz kutusunu ve filtreyi tamamen kuruduktan sonra
kullanin.

Sekil E-9

Robot Sensorleri

Robot sensérlerini sekilde gosterildigi gibi yumusak
ve kuru bir bezle silin:



1. Lazer Mesafe Sensorii (LMS)

2. Tampon Penceresi
3. Tampon

4. Kenar Sensori

5. Ugurum Sensorleri
6. Hali Sensori

Not: Nemli bez, robot icindeki ve ana istasyondaki hassas
parcalara zarar verebilir. Temizlik sirasinda lUtfen kuru bir bez
kullanin.

Sekil E-10

Sarj Kontaklari ve Sinyal Alani

Sarj kontaklarini ve sinyal alanini yumusak ve kuru bir
bezle temizleyin.
Sekil E-11

Otomatik Bosaltma Agizlari

Robotun ve ana istasyonun otomatik bosaltma
agizlarini yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.
Sekil E-12

Robot, yiiksek performansli lityum iyon pil takimi
icerir. En uygun pil performansini muhafaza
etmek Uzere litfen glnlik kullanim igin sarjin
yeterli oldugundan emin olun. Robot uzun stire
kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Sarjin asiri
bosalmasindan kaynaklanacak zarari 6nlemek igin
robotu en az her Ug¢ ayda bir yeniden sarj edin.
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orun 6ziim orun 6ziim
S - s -
* Pil azalmis. Robotu istasyonda yeniden sarj edip tekrar * Sarj olmak i¢in ddndiigu yolda engel olabilir, 6rnegin
deneyin. kapi kapali olabilir.
Robot * Pilin sicakligi cok diistk veya gok yiiksek. Robot * Ana istasyonun gli¢ baglantisi kesilmis veya istasyon
agilmiyor. stiptirgenin ortam sicakligi 0°C'den (32°F) yiiksek robot orada degilken yerinden oynatilmis olabilir.
ve 40°C'den (104°F) duisiik ortamlarda kullanilmasi Lutfen ana istasyonu gti¢ kaynagina baglayin veya
snerilir. robotu sarj olmasi i¢in ana istasyonunun Uzerine
yerlestirin.
Robot ana i
* A finda gok d lvar. A
* Ana istasyon gtice bagli olmayabilir, lttfen gti¢ istasyonu is?:slsctizyggrl:z aetlr: kl)r:r :l;;r(:a S:Z:e at;:ir;ge var. Ana
kablosunun her iki ucunun da dogru sekilde takili bulamiyor ¥ R ¢ Y . § N
oldugundan emin olun ve geri * Robotu yerinden oynatmak kendini yeniden
) = ; ki land d labilir; id
Robot sarj * Ana istasyon tzerindeki sarj kontaklari ve robot dénemiyor. kz:zzl::d::mzsg;a;r|e3|zer;13|"asal;;kZ::Lif:arita
olmuyor. arasindaki temas zayif olabilir, lutfen sarj kontaklarini ¥ .
temizleyin olusturacaktir. Robot ana istasyondan ¢ok uzaktaysa
« Robotun k.onnekt'c')rlerinde yabanci cisim olup kendi basina otomatik olarak geri dénemeyebilir,
bu d da robot ist | olarak
olmadigini kontrol edin ve varsa yabanci cismi ¢ikarin. . urym a‘ro ot anats a§yona manuetoara
yerlestirmeniz gerekmektedir.
* Ana istasyonun sinyal alanini silerek toz veya kalintilari
» Kablosuz internet ag sifresi yanlis olabilir. Kablosuz giderin.
internet aginiza baglanmak igin kullanilan sifrenin
dogru oldugunu kontro! edin. * Robotun takilmasini énlemek icin ana istasyonun her
* Robot 5 GHz Kablosuz Internet baglantisini iki tarafinda veya ontinde yeterli alan olup olmadigini
Robot desteklemiyor. Robotun 2.4 GHz Kablosuz internet Robot ana kontrol edin.
kablosuz baglantisina bagli oldugundan emin olun. istasyonun * Ana istasyonun éniindeki zemin asiri islak ise robot
int?rnete * Kablosuz internet sinyali zayif. Robotun, kablosuz Zzllllr;c:evzak'“ kayabilir. Asiri 1slaksa tekrar denemeden 6nce fazla
baglanamiyor. internet kapsami iyi olan bir alanda oldugundan emin istaiyona geri suyu temizleyin.
olun. dénemiyor. * Ana istasyonun farkli bir yere taginmasi ve tekrar

Robot yapilandirilmaya hazir olmayabilir. Lutfen
uygulamadan ¢ikip yeniden giris yapin ve talimatlari
takip ederek tekrar deneyin.

denenmesi &nerilir.
Rampa uzatma plakasinin dogru takildigindan emin olun.




Sorun giderme

servis ile iletisime gegin.

Sarj hizi duslk.

Pil azaldiginda robotun tamamen sarj olmasi yaklasik 4
saat surer.

Robotu belirtilen araligin digindaki sicakliklarda
calistinrsaniz sarj hizi otomatik olarak yavaslayarak pil
dmranl uzatir.

Hem robotun hem de istasyonun sarj kontaklari kirli
olabilir, lutfen kuru bir bezle silin.

hareket ediyor.

Sorun Co6zim Sorun Coziim
* Robot garj olurken kapatilamaz. Robatu ana * Robot kullanilmadan énce gli¢ kablolari ve terlikler gibi
istasyondan ‘uz.aklastllrmanlz ve ardindan kap-a‘tmak icin Robot nesneler diizenlenmelidir.
Robot gli¢ digmesini 3 saniye basili tutmaniz t'inermr.. bol'ol 4 + Islak kaygan yiizeylerde calisma ana tekerlegin
kapanmiyor. * Robot 1. adim uygulana.ra'k ka-.patl!.avmadlig:p.takd|rd.e e ene; kaymasina yol agar. Robotu kullanmadan 6nce islak
robotu zorla kapatmak icin glic dugmesini 10 saniye rotayi takip yerlerin kurutulmas: 8nerilir.
basili tutun. Sorun devam ederse litfen satis sonrasi etmeden

Robot tizerindeki tampon penceresini temiz ve goris
alanlarini agik tutmak igin temiz, yumusak bir bezle
silin.

Robot
calisirken
guralta artiyor.

.

Tikaliysa temizleyin veya degistirin.

Ana fircaya veya toz kutusuna sert bir nesne takilmis
olabilir. Sert nesne olup olmadigini kontrol edin ve
varsa ¢ikarin.

Ana firga veya yan fircaya bir seyler takilmis olabilir.
Yabanci nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa
¢ikarin.

Emme modunu Standart veya Sessiz'e getirin.

Robot,
temizlenmesi
gereken
odalari atliyor.

Temizlenecek odalarin kapilarinin agik oldugunu kontrol
edin.

Temizlenecek odanin 6niindeki alan islak veya kaygan
olup robotun kaymasina ve anormal galismasina

neden olabilir. Lutfen robotu kullanmadan 6nce yeri
kurutmaya caligin.

Toz kutusu filtresinin tikali olup olmadigini kontrol edin.

Robot sarj
olduktan sonra
temizlige
kaldigi yerden
devam
etmiyor.

Robotun Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna
ayarlanmadigindan emin olun; bu, temizligin kaldig
yerden baslatilmasini engeller.

Siz robotu manuel olarak ana istasyona yerlestirdikten
veya uygulama ya da (O digmesi tzerinden robotu
sarj olmaya gonderdikten sonra robot temizlige kaldig
yerden devam etmez.
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Sorun Coziim Sorun

Coziim

* Toz haznesindeki toz torbasinin dolu olup
olmadigini kontrol edin.

Toz torbasi dolu degilse robotun, ana Paspas pedi tutucusu
istasyonun veya toz kutusunun otomatik anormal bir sekilde kalkmis.
bosaltma agizlarinda herhangi bir
tikaniklik olup olmadigini kontrol edin.

istasyon toz kutusunu
otomatik olarak bosaltamiyor.

* Lutfen paspas pedi tutucusunu gikarip
icine herhangi bir yabanci nesnenin takili
olup olmadigini kontrol edin ve robotu
yeniden baslatmayi deneyin. Sorun
devam ederse lutfen satis sonrasi servis
ekibiyle iletisime gecin.

Tikaniklik varsa gecikmeden temizleyin.

« Kirli su haznesi tzerindeki contanin Temiz su haznesinin altinda
gevsek veya yanlis takilmis olup veya sizdirmazlik elemaninin
olmadigini kontrol edin ve yanlislik etrafinda su var.

varsa kendiniz dizeltin. Sorun devam

.

Temiz su haznesini ¢ikarirken tankin
altindaki veya sizdirmazlik elemaninin
etrafindaki boruda bir miktar su kalmig
olabilir. Bu normaldir. Litfen kuru bir
bezle silin.

ederse lUtfen satis sonrasi servis ekibiyle
iletisime gegin.

Su siperindeki su anormal Kirli su haznesine nazikge bastirarak
seviyede. dogru takili oldugundan emin olun.

Su siperi filtresini ¢ikarip atik su drenaj
¢ikisinin tikanmis olup olmadigini kontrol
edin ve tikanmigsa temizleyin.

Temizlik soltisyonunu kontrol edin. Resmi
olarak onayli temizlik soltisyonundan
baska bir sivi kullanmayin.

.

.

Daha fazla destek igin bizimle https://global.dreametech.com Uizerinden iletisime
gecebilirsiniz
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Teknik ozellikler

Model RTD32TE Model RCDEO0501
Sarj Suresi Yaklasik 4 saat Calisma Girisi 220-240 V~-50-60 Hz
Nominal Gerilim 144V = Calisma Cikisi 20V=2A
Nominal Gig 75 W ; i
:z;n;r;alaﬁ;(;a sirasinda) roow
Calisma Frekansi 2400-2483,5 MHz ¥
Maksimum Cikig Giicti <20dBm Nominal Gug 40 W
(temizlik sirasinda)
Bu ekipmanda, normal kullanim kosullari altinda anten ile kullanicinin viicudu
arasinda en az 20 cm’lik mesafe olmalidir. .
Nominal Guig
. 87 W
(sarj etme ve kurutma sirasinda)
Sarj Edilebilir Lityum iyon Pil Takimi

Not: Nominal Giig (sarj etme ve kurutma sirasinda), tam ytik stiresindeki giig
Model R2412-452P-MMBK/R2412-4S2P-FMTEV degerine gore belirlenir (ortam sicakligi 23°C £ 2°C).
Tar Lityum iyon
Sayi 1
Nominal kapasite 4,8 Ah
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Pillerin Cikarilmasi ve Cikarma Kilavuzu:

imhas| 1. Robotu ters ¢evirin, uygun bir aletle robotun
arkasindaki vidalari sékin ve ardindan kapadi ¢ikarin.

Urtindeki lityum-iyon pil, cevreye zararli maddeler 2. Pili ¢ikarmak icin pil ile PCB karti arasindaki

icerir. Pili atmadan 6nce, yetkin teknisyenler baglantt uclarini cikarin,

tarafindan gikarilmasini saglayin ve uygun bir geri
donusum tesisinde imha edileceginden emin olun.

- cihaz 1skartaya ¢ikarilmadan once pilleri

cikarilmalidir; WEEE Bilgileri
- piller ¢ikarlirken cihaz sebeke elektriginden
ayrilmis olmalidir; Bu sembolii tagiyan tiim drtinler elektrikli
~ pil giivenli bir sekilde imha edilmelidir. ve ele.ktror.uk cihaz atigi (2012/19/AB sayili
— direktifteki anlamiyla WEEE) kapsaminda
. olup siniflandirilmamis ev atiklariyla
DIKKAT: .
karistirlmamalidir. Bunun yerine, atik
Pili clkarmadan &nce, gu¢ kablosunu ayirin ve pili cihazinizi, atik elektrikli ve elektronik
olabildigince fazla tiketin. cihazlarin geri donusturilmesi igin huktimet
ihtiyag fazlasi piller uygun bir geri déntisiim tesisinde veya yerel yetkililer tarafindan belirlenmis
imha edilmelidir. olan toplama noktasina teslim ederek insan
gug i k . Dog
Patlama risklerinin 6ntine gegmek icin yliksek .sagllglnl ve (_;E\ireyl “orumallsmlz- odru
imha ve geri dénlistim, gevre ve insan
sicaklikli ortamlara maruz birakmayin. e X
sagligi tzerindeki olasi olumsuz sonuglarin
K&tl kosullar altinda, pilden sivi sizabilir. Temas engellenmesine yardimci olacaktir. Bu tir
meydana gelirse ilgili bélgeyi suyla yikayin ve tibbi toplama noktalarinin konumu, sartlar ve
yardim alin. kosullari hakkinda daha fazla bilgi almak

icin lutfen montaj yetkilisiyle veya yerel
yetkililerle iletisime gegin.
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Thoéng tin an toan

Dé& tranh bi dién giat, héa hoan hodc thuang tich do st dung thiét bi sai quy cach, vui long doc ky hudng
dan st dung trudc khi sir dung thiét bi va gilt lai dé tham khao sau nay.

Han Ché Sif Dung

» Khong dé tré em dudi 8 tudi ciing nhu nhitng ngudi cé khiém khuyét vé thé chat, giac quan, tri tué
hodc han ché vé kinh nghiém hodc kién thiic sit dung sdn phdm nay ma khéng cé su gidm sat cla cha
me hodc ngudi giam hd dé dam bao van hanh an toan va tranh moi rdi ro. Khong dé tré em thuc hién
cbng viéc vé sinh va bao tri ma khéng cé su giam sat.

« Chi stf dung thiét bi véi bd ngudn di kém véi thiét bi.

 Chi ngusi cé chuyén mén mdi dugc thay thé pin trong thiét bi nay.

 Don dep khu vuc can lam sach. Khong dé tré em nghich thiét bi. Gitt khodng cach an toan gitia tré em
va vat nudi véi ro-bét trong qué trinh ré-bét hoat déng.

« Khong l&p dat, sac hodc sif dung thiét bi trong phong tdm hoéc xung quanh hé bgi.

¢ San phadm nay chi dung dé lau san trong méi trudng gia dinh. Khong st dung san pham nay ngoai trdi,
trén cac bé mat khong phai san hodc trong moéi trudng thuong mai hodc céng nghiép.

« Dam bao thiét bi hoat ddng binh thudng trong méi trudng thich hgp. Néu khéng, khéng dugce st dung
thiét bi.

 Néu day nguén bi hdng thi phai thay thé bang day hodc bo phan l3p rap déc biét do nha san xuat hodc
dai ly dich vu cia nha san xuat cung céap.

e Khéng st dung ro-b6t & khu vuc cao han mét dat ma khéng cé hang rao bao vé.
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Khong dat ro-bét & tu thé 1on ngugce. Khong st dung ndp LDS, ndp ro-bét hodc bd gidm chan lam tay
cam cho ro-bét.

St dung ré-bét trong méi trudng cé nhiét @6 tit 0°C dén dudi 40°C. Dam bao san nha khéng cé chat
ldng hodc chét dinh.

Dé& tranh bj kéo & [am hu hdng hodc tén hai, hdy don sach moi vat khéng ¢ dinh khadi san va thao day
cap hodc day nguén nam trong 16 trinh lau don trudc khi van hanh thiét bi.

Loai bd cac vat dung nhd hodc dé va khoi san nha dé ro-bét khong va vao va lam hdng céc vat dung
do.

Khéng dé téc, ngon tay va cac bd phan cd thé gan 16 hat cua ro-bét.

DE dung cu vé sinh ngoai tam vdi cla tré em.

Khéng van hanh thiét bi trong phong co tré sa sinh hodc tré em dang ngu.

Khéng dat tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao lén trén ro-bét bat ké ré-bét dang diing yén hay
di chuyén.

Chi dugc d6 nudc sach va nudc lau san dugc phé duyét chinh thiic vao ngan chifa nudc sach. Khong
thém bat ky dung dich nao nhu cén hodc chat khit trung. C6 thé kiém tra ti l& nudc lau san va nudc
sach trén vd chai nudc lau san. DE nudc lau san cach xa tam tay tré em.

Khéng st dung ro-bét dé vé sinh bat ky dé vat dang chay ndo. Khéng st dung ré-b6ét dé hat chat ldng
dé chay hodc dé bt Ira, khi 8n mon hodc axit hodc dung méi chua pha loang.

Khoéng st dung thiét bi dé hut cac vat cling hodc sac nhon. Khéng st dung thiét bi dé hat cac vat nhu
da, manh gidy |8n hodc bat ky vat dung nao cé thé [am tic may.

Phai rat phich cdm ra khai 6 dién trudc khi vé sinh hodc bao tri thiét bi.
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Khoéng lau ro-bét hodc tram sac da chiic n&ng bang khan ust hodc rita bang bat ky dung dich gi. Sau
khi vé sinh cac bo phan cé thé rifa dugc, hay [dam khoé hoan toan trudc khi l3p lai va st dung.

Vui long s dung san pham nay theo hudng dan trong Hudng dan st dung. Ngudi dung tu chiu trach
nhiém néu c6 bat ky tén that hodc hu hdng nao phét sinh do st dung san pham sai céch.

Pin va Sac

CANH BAO: Khdng dudc sac lai pin khong thé sac.

Khéng st dung bat ky tram sac da chic ndng hodc pin ndo cta bén thi ba. R6-bét chi cé thé dudc sut
dung cung v@i tram sac da chdc nang model RCDEO501.

Khong tu y thao rdi, stta chita hoac thay déi pin hodc tram sac da chulc nang.

Khéng dat tram sac da chiic nang gan nguén nhiét.

Khéng stt dung khan udt hodc tay ust dé lau hodc vé sinh cac diém tiép xuc sac cua tram sac da chuc
nang.

Khéng thai bé pin cl sai cach. Pin khédng dung phai dugc loai bd tai mét cd sé tai ché thich hagp.

Néu day nguén bi hdng hodc dut, hay ngling st dung ngay ap tuc va lién hé v8i bd phan dich vu hau
mai.

DPam bao tat ré-bdt khi van chuyén va dé trong bao bi déng géi ban dau néu con.

Néu khoéng st dung ro-bét trong mat thdi gian dai, hay sac ddy pin, sau do tat va cat & ndi kho rao,
thoang mat. Sac lai r6-b6t it nhat mét 1an mébi 3 thang dé tranh viéc xa pin qua muc.
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Thong tin an toan laser

e Cam bién laser trong san pham nay dap Ung Tiéu chuan IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021
danh cho san pham laser Loai 1. Vui long tranh tiép xuc tryc tiép bang mét véi cdm bién trong qua trinh
st dung.

SAN PHAM LASER LOAI 1
SAN PHAM LASER NGUGI TIEU DUNG
EN 50689:2021

ﬁ Chi st dung trong nha

Boc hudng dan st dung

B&ng van ban nay, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tuyén bd loai thiét bi vé tuyén RTD32TE tuan tha Chi thi 2014/53/EU. Xem toan van tuyén bd tuan tha EU theo dia
chi: https://global.dreametech.com
Dé xem hudng dan dién tf chi tiét, vui long truy cap https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Téng Quan Vé San Pham

1. Nut lau don tap trung {3

Nh&n dé bat ddu ché do lau don tap trung

2. Nut Nguén / Lau don

Nhén gitf trong 3 gidy dé bat ho4c tat

Nhan dé bat dau lau don sau khi bat ré-bét

3. Nat Tram sac O

= Nhan dé guii r6-b6t trd lai tram sac da chiic ndng

* Nhan gilf trong 3 giay dé tt Khoa tré em

Deén béo trang thai nut

» Mau tréng: D4 vé sinh hodc don dep xong

» Mau trdng nhay cham: Dang sac (khéng phai pin
yéu)

» Mau cam sang déu: Trang thai dgi khi pin yéu
ho&c tam duing khi pin yéu

» Mau cam nhéy cham: Dang sac (pin yéu)

» Mau cam nhap nhay: L6i

Luu y:

*+ Nhé&n bat ky nat nao trén ro-bét dé tam diing khi ro-bét
dang lau don ho3c quay lai dé sac.

+ C6 thé bat/tit Khoa tré em trén Ung dung Dreamehome.

. Cam bién laser vach 3D

. Nép LDS

. Cam bién khoang céch laser (LDS)

. B6 gidam chan

. Clra s6 bo giam chéan

. Nap

10. L6 théng hai ty thu bui

11. Diém tiép xuc sac

O 00 N ool b

12. Dau néi

13. Nut dat lai

 Nhin gitt trong 3 giay dé khoi phuc cai dat géc
14. Bén bao Wi-Fi

15. Cam bién canh bén

16. Cam bién chéng rdi

17. Cam bién nhan dién tham

18. Chéi bén

19. Chéi chinh

20.Béanh xe chinh

21. Banh xe da hudng

22.Khung bao vé chéi

23.Banh xe chinh

24. Cac chét khoa khung bao vé chéi
25. L6 gén gia dé gié lau san

Hinh. A-1

Hop chira bui

1. Bé loc

2. Tay cdm bd loc

3. L6 théng hai ty thu bui
4. Kep vé hép chita bui

5. Chét gén hop chia bui
6. Nép hop chifa buyi

Hinh. A-2

=

1.
2.
3.

Mat gén gié lau
Gia dg gié lau san
Gié lau san

Hinh. A-3

Tram sac da chuc nang

1.

0N A WN

Deén bao trang thai

Mau trdng: Tram sac da chiic nang da dugc cadm
dién

Mau cam sang déu: Tram sac da chiic nang bi 6i
B loc

. Khu vuc truyén tin hiéu
. L6 théng hai tu thu bui
. Khe gén tui dung bui

. Diém tiép xuc sac

. Khe trit day nguén

. Céng nguén

Nap

. Ngan chita nudc ban
. Ngan chifa nudc sach
. N&p ngan chta bui

. Khay giat gié

. B0 loc ban giat

. Tam tao déc

. Chét ngan chira nudc
. Phao néi

. Chét ngan chita nudc
19.

éng nudc

20.B6 loc

21.

Phao

Hinh. A-4



O Thu don nha cla

1. Trudc khi lau san, vui long c&t nhitng mén d6 rai
rac trén san, hang dé va, dé vat gia tri hodc cé
kha nang gay nguy hiém. Béng thdi thu don day
cép, quan 4o, db chdi, vat cling va cac vat sic
nhon ra khéi m&t dat dé tranh lam vudéng ro-bot
ho&c bi va cham gay tray xudc, va dap, hu hong
san pham.

2. Trudc khi lau don, hay d&t rao chan vat ly 8 mép
c4u thang dé dam bao r6-bét van hanh an toan va
tran tru.

3. M3 clia phong cén lau don va xép dé dac vao
dung chd dé co nhiéu khéng gian hon.

4. Khéng ding phia trudc ré-bét, bac ciia, hanh lang
hodc nhiing nai chat hep dé tranh viéc ro-bét
khéng nhan dién dugc khu vuc can lau don.

Luu y:

*  Khi van hanh ré-bét lan dau tién, hay di theo khi ro-bst
lam sach dé kip thdi loai bd moi chudng ngai vat.

+  Khong dé ro-bét hit cac vat cling nhu da, bi thép, cac
manh dé chdi hoc cac vat sdc nhon nhu phé thai xay
dung, manh kinh v& va dinh, néu khong cé thé lam tray
Xudc san nha.

Hinh B

O Trudc khi str dung

1. D4t tram sac da chiic ning va Két ndi véi 6 cdm
dién

D&t tram sac da chiic ning & vi tri thoang nhat ava

¢6 tin hiéu Wi-Fi tét. Chifa du khoang tréng nhu

trong hinh va loai bé moi vat dung trong ving té

béng. Cadm day ngudn vao tram sac da chiic nang va

cadm vao 6 dién.

Luu y:

«  C&m chit day nguén [én phia trén dén khi thdy dén bao
sang.

«  Dam bao khéng dé vat can 8 khu vuyc truyén tin hiéu.

« D3t tram sac da chic nang trén san gach hodc san da
c8m thach dé tranh vét nudc lam uét san g hodc tham.

2. L&p Tam tao déc

Luu y:

«  Dam bao b loc ban gist da dugc [dp dung vi tri trudc khi
sUf dung.

« B0 loc ban gist c6 thé dugc thao ra dé vé sinh trong qua
trinh bao tri dinh ky.

3. Thao vo boc ro-bét, sau doé lap Chéi bén va Cum
lau nha

@ Kep chéi bén

4. Két néi véi Ung dung Dreamehome

(1) Nh&n va gitt nat nguén trén ré-bét trong 3 gidy

dé bat may. M3 ndp ro-bét va quét ma QR trén ro-

b6t hodc tim kiém "Dreamehome” trong clta hang

Ung dung dé tai va cai dit (ng dung.

(2) M3 ting dung Dreamehome, b&dm "Quét ma QR

dé két néi" va quét lai ma QR do trén ro-bét dé thém

thiét bi. Vui long lam theo 18i nhic dé hoan t4t két

néi Wi-Fi.

@ Dén bao Wi-Fi

+ Nhép nhay cham: Dé dudc két néi
+ Nhép nhay nhanh: Dang két néi

+ Bat: Da két noi

® Ma QR

Luu y:

*  Chihé trg Wi-Fi 2,4 GHz.

+  Dé dat lai Wi-Fi, hay l3p lai budc (2) réi lam theo [8i nhac

dé hoan tat két néi Wi-Fi.

+ D& ngét két ndi thiét bj khdi mang Wi-Fi, nhan va gitf nut
dat lai trén ro-b6t trong 3 giay.

Do ph&n mém (ing dung c6 cac ban nang cap nén hoat
dong thuc té cé thé khac véi hudng dan trong hudng dan
st dung nay. Vui long lam theo hudng dan duya trén phién
ban Ung dung hién tai.

5. Két néi ro-b6t véi tram sac da chic ning

D4t ro-b6t lén tram sac da chiic ndng sao cho cum
lau nha hudéng vé phia khay gi&t gié. Sau d6, ban sé&
nghe thdy théng bao bang giong néi khi ro-bét két
ndi thanh cdéng vdi tram sac da chiic ning. Sau khi
ro6-b6t da sac day pin, dén bao trang thai trén ro-bét
va tram sac da chiic nang sé sang trong 10 phut roi
md dan.

Luu y: Ban nén sac day ré-bét & lan dau st dung. Khi khéng

thé bat r6-bét sau khi hét pin, hay tu két néi ro-bét véi tram
sac.dé sac.

6. Thém nudc vao Ngan chifa nudc sach

L&y ngan chlta nudc sach ra khdi tram sac da chic
nang va dé day bang nudc sach. Sau dé 14p lai vao
tram sac da chudc nang.
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Luu y: Khéng thém nudc néng vao khay chiia nudc vi cé thé
lam khay bj bién dang.

Hinh. C-1-Hinh. C-6

©® Cach Sur Dung

Nhan va gitt nat nguén trong 3 gidy dé bat ré-bat.
Dén bao nguén van sé sang. Hoic dat ro-bot 1én
tram sac da chiic ndng bang cach c&n chinh diém
tiép xuc sac cua ro-bét phu hgp véi diém tiép xtc
sac cla tram sac da chiic nang, sau d6 ro-bét sé
ty dong bat va bat dau sac. Dé tt ro-bét, hay di
chuyén ré-b6t xa khdi tram sac da chic ndng réi
b&m va gitt nat nguén trong 3 giay.

Thiét lap ban d6 nhanh

Sau khi dinh c&u hinh mang lan déu tién, hay lam
theo hudng dan trén ng dung dé nhanh chéng thiét
lap ban db. Ro-b6t sé bat dau lap ban dé ma khong
lau don. Khi ré6-bét quay trd lai tram sac da chiic
n&ng, qué trinh lap ban d6 da hoan t4t va ban dé sé
dudc luu tu dong.

Tam diing/Ngu

Khi r6-bét dang chay, nhdn nat bat ky dé tam dung.
Néu r6-bét bi tam dirng han 10 phut sé tu dong
chuyén sang ché d6 ngu. Tat ca dén bo trén ro-
b6t sé tat. Nhan nut bat ky trén ré-bét hodc st dung
Ung dung dé danh thirc ro-bét.

Luu y: Néu ro-bét dang tam diing, khi dua vé tram sac da
chtc nang, thi tién trinh lau don gén nhat sé két thuc.

Tu dong tiép tuc lau don

Néu pin qué yéu, ro-bét sé ty déng quay trd lai tram
sac da chuic nang dé sac. Sau khi sac d@én muc pin
thich hgp, ro-bét sé tiép tuc céc cong viéc lau don
dang dé&.

Luu y: Dé stf dung chic ndng nay, vui long cho phép trong
Uing dung.

Ché dé Khong lam phién (DND)

Khi rd-bét vao ché a6 Khéng lam phién (DND), ro-

b6t sé ngling qué trinh tiép tuc don dep. Ché do

DND bij t4t theo mé&c dinh. Ban cé thé st dung Ung

dung dé bat ché dé DND hoac chinh stfa khung gig

DND. Khung gid DND mac dinh tir 22:00-8:00.

Luu y:

« Céc nhiém vu lam sach theo lich sé van dugc thuc hién
trong thdi gian ché do khéng lam phién (DND) hoat déng.

« Ro-bét sé tiép tuc lau don tif vi tri d& ding lai sau khi két
thac ché do DND.

Ché d6 lau don tap trung

Khi ré-bét dang & trang thai dgi, hay nhan nhanh nat
3 dé kich hoat ché d6 lam sach theo diém. G ché do
nay, ré-bét lam sach khu vyc hinh vudng xung quanh
c6 dién tich 1,5 x 1,5 mét va quay trd lai diém xuat
phét sau khi hoan tat tién trinh lam sach theo diém.

Khdi dong lai r6-bét

Néu ro-bét ngiing phan héi hodc khong thé tét,
nh&n va gitt nut ngudn trong 10 gidy dé budc tét ro-
bét. Tiép d6, bam va gitt nut nguén trong 3 giay dé
bat lai r6-bét.



Hut bui va Lau san

Luu y: Sau khi l&p cum lau nha, ro-bét sé méc dinh van hanh
& ché d6 "Hut bui va Lau san” trong &n st dung dau tién. Dé
diéu chinh ché d6 lam sach, hay vao phan Cai dit ché do lam
sach trong Ung dung va chon mét trong ba tuy chon sau:

@ Lau sau khi hat

@ Hat

® Lau

1. B4t Dau Lam Sach

Nh&n nat nguén trén ré-bét, hodc st dung (ng dung

dé diéu khién r6-bét khai dong ti tram sac da chic

nang. Sau d6, ro-bét sé ap 16 trinh lau don t6i uu va

thuc hién nhiém vu vé sinh theo ban dé da tao.

Luu y:

«  DEé dam bao ro-b6t dé dang quay trd lai tram sac da chiic
nang sau khi lau don, ban nén dé ré-bdt khai dong tir tram
sac da chuic nang.

Céc gié lau sé dugc vé sinh trudc khi ro-bét bat dau lau,
vui long kién nhan chs ddgi.

Khéng di chuyén tram sac da chiic n&ng, ngan chita nudc
sach, ngén chifa nuéc ban hodc bo loc ban giat khi ro-bét
dang hoat déng.

Dé& tranh bj bong, khéng cham vao dau ra nudc khi tram
sac da chiic ndng dang hoat dong.

2. Tu dong giat gié lau

Khi lau don, ro-bét sé tu dong quay trd lai tram sac
da chiic ndng dé gist gié lau san theo tan suét lam
sach gié lau san dugc cai dat trén Ung dung. Tram
sac da chic nang da chiic nang da chiic nang sé ty
dong dé day khay chita nudc ctia ro-bot va ro-bot
tiép tuc lau don.

3. Tu dong d6 hop chira bui, sau d6 gist va sdy khé
gié lau nha

Sau khi r6-b6t hoan thanh nhiém vu lau don va quay

trd lai tram sac da chiic ndng dé sac, tram sac da

chiic nang sé bét ty dong lam sach hop chifa bui,
sau d6 giat va sdy kho gié lau nha.

Luu y:

« Néu tt chiic ndng ty dong dé bui trong ng dung, tram
sac da chiic nang sé khong tu dong d6 bui trong hop chira
bui.

« Tram sac da chic ndng sé d6 bui trong hdp chita bui theo
cai dat trong Ung dung.

4. Vé sinh ng&n chdia nuéc ban

Sau khi r6-b6t hoan thanh nhiém vy, vui long vé sinh
ngan chiia nudc ban dé tranh gay mui hoi.



@ Bao dudng dinh ky

Dé dam bao ré-bét ludn & tinh trang tét, ban nén tham khao céch st dung phu kién trong (ing dung hodc bang sau dé bao dudng dinh ky.

Bd phan Tan suat bao tri Thdi gian thay thé B6 phan Tan suét bao tri Théi gian thay thé
Ngan chifa nudc ban Sau méi lan sif dung Cam bién nhan dién
/ tham

Ngan chifa nudc sach - -

Cam bién chong rai
Chéi chinh 6 dén 12 thang mét [an I e

Ctfa s6 bo giam chan Mbi thang mat lan
BO loc hop chia bui 2 tuén moét lan

3.0én 6 thang mot lén B6 giam chan /

Chéi bén

Mat bén dusi ctia ro-bét
Gia da gié lau san /

B R Hop chia bui

Bo loc ban giat 1dén 2 thang moét lan / Vé sinh khi can thiét
Khu vuc truyén tin hiéu Banh xe chinh
trén tram sac da chuc Tdi dyng bui 2 d6n 4 thang mot l4n
nang /
Diém tiép xuc sac Gié lau san 1 dén 3 thang mét lan

L& thong hai ty thu bui Luu y: TAn suét bao tri va thay thé sé phu thudc vao muc do st dung thuc té.
Néu xay ra trudng hgp ngoai lé do hoan canh dic biét thi ban nén bao tri hoic

thay thé cac bo phan.

Mbi thang mét lan /

Banh xe da hudng

Cam bién canh bén

Cam bién khoang cach
laser (LDS)
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B6 loc ban giat

1. L&y ro-bét ra ngoai va thao bo loc ban gist sau khi
hoan tét vé sinh gié lau san.

2. Rtfa bo loc ban gidt véi nudc sach, lau sach réi lp
lai vao khay giat gié.

3. St dung (ing dung ho&c nhan nut ) dé dua ro-
b6t trd lai tram sac da chiic nidng hodc dua ro-bét
trd lai tha cong.

Luu y: Trong qué trinh lau don, khong bét ro-bét quay tré lai

tram sac da chic néng.

Hinh. E-1

Tuai dung bui

1. Thao ndp ngén chita bui va loai bo tui dung bui.

Luu y: Kéo tay cdm [én trén dé budc kin tii nhdm ngan bui va

manh vun vo tinh rdi ra ngoai.

2. Loai bo bui va manh vun ra khéi bd loc bing vai
kho.

3. L&p tui dung bui mdi.

4. L&p lai ndp ngin chua bui.

Hinh. E-2

Ngan chidta nudc ban

1. Thao ngan chita nudc ban, ma nép va dé nudc
ban ra ngoai.

2. Rifa ngan chufa nudc ban bang nudc sach va ding
dung cu phu hgp dé vé sinh thanh trong ctia ngan
chtta nudc ban.

Luu y: Phao ndi trong ngan chita nudc ban la bd phan cé thé
théo rdi dugc. Khong dung luc qué manh khi vé sinh may dé
tranh hu héng.

Hinh. E-3

Chéi chinh

1. Nhan chét khoa khung bao vé chéi vao trong dé
thao khung bao vé chéi va nhac chéi ra khoi ro-
bét.

N

. Kéo hai dau ctia ndp chéi nhu trong hinh. St dung
dung cu vé sinh thich hgp dé loai bd béat ky sgi
16ng hoic téc ndo bi vudng vao chéi chinh. Lap
lai cac ndp chéi & hai dau cda chéi, sau dé lap
lai chdi vao méay. Nhan vao khung bao vé chéi dé
khoa cé dinh né.

Hinh. E-4

Théo va vé sinh chdi bén.
Hinh. E-5

Banh xe da hudng

Luu y:

« Dung dung cu nhu tudc na vit nhd dé tach truc va 16p
clia banh xe da hudng. Khéng dung luc qua manh.

« Veé sinh banh xe da hudng dusi voi nuéc chay va p lai
sau khi khé hoan toan.

Hinh. E-6

Gia da gié lau san

Thao va vé sinh Gia dg gié lau san.
Hinh. E-7

Théo céc gié lau san ra khai gia dé gié lau san dé

thay thé chung.
Hinh. E-8

Hop chira bui va bo loc

1. M@ nép ro-bét va nhan chét gén hop chita bui dé
thao hop chura bui.

2. M3& ndp hop bui, thdo bo loc ra, roi dé bui trong
hop theo hudng dan trong hinh.

3. G& nhe vao gid loc clia bo loc dé loai bd bui ban.

Luu y: Khéng cé lam sach bo loc bing ban chai, ngon tay

ho3c vat sdc nhon dé tranh hu hong.

4. Rifa hop chifa bui va bo loc bang nudc roi dé kho
hoan toan trudc khi lp lai.

Luu y:

* Chirtta hop chifa bui va bd loc béng nudc sach. Khéng st
dung bét ky chét ty rita gi.

« Chislf dung hop chifa bui va bo loc khi da khé hoan toan.
Hinh. E-9
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Cam bién cla ro-bot

Lau cam bién clia ro-bdt bang vai mém va kho nhu
trong hinh:

1. Cam bién khoang céch laser (LDS)
. Cuta s6 b6 gidm chén

. B6 gidm chén

. Cam bién canh bén

. Cam bién chéng rdi

o o~ NN

. Cam bién nhan dién tham

Luu y: Vai udt ¢ thé lam héong cac bo phan nhay cam bén
trong ré-bét va tram sac da chiic ning. Vui long st dung vai
khé dé vé sinh.

Hinh. E-10

Diém tiép xuc sac va Khu vuc truyén tin hiéu

Lam sach céc diém tiép xtc sac va khu vyc truyén
tin hiéu bang vai khd mém.
Hinh. E-11

L3 théng hai tu thu bui

Lam sach 16 théng hai tu thu bui clia r6-bét va tram
sac da chuic nang bang vai khd mém.
Hinh. E-12

R6-b6t st dung bé pin lithium-ion hiéu suét cao.
Dam bao sac déy pin dé st dung hang ngay nhim
duy tri hiéu suét t6i uu cta pin. Néu khéng st dung
trong th&i gian dai, hay t&t ngudn va cét ré-bét & noi
thoang mat. D& tranh gay hu hang do hét pin quéa
lau, hay sac ro-bét it nhat ba thang moét lan.



XU Ly Su Cé

hudéng dan.

Van dé Bién Phap Xu Ly Van dé Bién Phap Xu Ly
* Pin yéu. Sac pin cho ro-bét trén dé va th lai. * L6idiquay vé sac bi chan, vi dy: ctia dong.
Khong bat + Nhiét d6 pin qua thap hodc qua cao. Nén st dung * Tram sac da chfc néng bi ngat dién hodc b di chuyén
dugc ro-bét. ro-bét trong méi trudng cé nhiét dé xung quanh tur khi r6-bot khong Céf 8 d6. Vui long két ndi tram sac da
trén 0°C (32°F) dén dudi 40°C (104°F). chitc nang véi ngudn dién hodc dat ro-bot lén tram sac
) da chuc ndng dé sac.
R?‘b‘?t khéng + C6 qué nhiéu chuéng ngai vat xung quanh tram sac
xac dgn.h e da chifc ndng. Dat tram sac da chiic nang & khu vuc
dugc vi tri va .
+ Tram sac da chiic ning chua dugc c&m dién, vui long quay lai tram th(?ang hf’”' L o
dam bao cim ca hai d4u day nguén clia tram sac da sac da chic ¢ Dichuyén ro-bot co thé khién ro-bot phai ty dinh vi
o chtic néng dung cach. nang. lai va tao lai ban dé néu dinh vi khéng thanh cong. R6-
E:g;g_vk;%t » Néu tiép xuc gitta cac diém tiép xuc sac trén tram sac bét co thé, khévng t dong quay lai né’u,(‘j qua xa tl;am
’ da chiic nang va ro-b6t kém, vui long vé sinh cac diém sac da chfc nang, trong trudng hdp d6, ban s& can ty
tiép xic sac. dat ro-b6t trd lai.
+ Kiém tra di vat trén dau néi ré-bét va loai bd néu cé. * Lau khfj vyic truyén tin higu trén tram sac da chdc
nang dé loai bd bui hodc manh vun.
* Mat khau mang Wi-Fi khéng chinh xéc. Bam bao nhap + Kiém tra xem c6 du khong gian & hai bén va déng
ding mat khau st dung dé két ndi véi mang Wi-Fi. R6-bot bi trudc tram sac da chiic nang khong dé tranh ro-bét bi
* RO-b6t khong hé trg két ndi Wi-Fi 5 GHz. Bam bao da ket trudc chan.
Ro-b6t khong két ndi ro-bét véi mang Wi-Fi 24 GHz. tramsacda | . pa_pst c6 thé bi trugt néu khu vc san phia trudc
két néi dugc  Tin hiéu Wi-Fi yéu. Dam bao ré6-bét dang & trong khu ChErC nang va tram sac da chtic néng qua am udt. Néu vay, hay lam
v6i Wi-Fi. vuc ¢6 viing phu séng Wi-Fi tét. khong quay sach leng nu6c thira truéc khi thr lai.
» RO6-b6t c6 thé chua sdn sang dé thiét [ap c&u hinh. Vui lsi:cdg:ccl:?cm . éan nén di chuyén tram sac da chiic néng dén mot
long thoat ra va vao lai Ung dung, sau d6 thf lai theo néng. noi khac va th lai.

Dam bao tdm tao ddc dugc [Ap dat dung cach.
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Van dé Bién Phap XU Ly Van dé Bién Phap XU Ly
« Khéng thé tit ro-bét khi dang sac. Ban nén di chuyén . . .
whong e ke  dang sac. Ban nen di chuye « Nén thu don cc dé vat nhu day nguén va dép di
r6-bot ra khéi tram sac da chiic néng, sau d6 nhan va N ) L. o
. itf nut nguén trong 3 gidy dé tét ro-bét R6-bét di trong nha truc khi stf dung ro-bot.
Khong tat g e PPN . L ) R + Bé mit tron uét khién banh xe chinh bj tran trugt. Nén
L * Neéu khong thé tat r6-bot bang cach thuc hién budc chuyén khéng . L . ) | o o
dugc ro-bot. o R e A ige a . lam khé nhitng nai am uét trude khi st dung ro-bot.
1, nhan va gif nut ngudn trong 10 gidy dé budc tat ro- theo 16 trinh « Lau clfa s6 bb giam chan trén ro-bét bing vai mém
b6t. Néu van khong tit dudc, vui long lien hé véi dich da dinh. > 9 9

vy hé trg sau ban hang.

Téc d6 sac
cham.

.

Mat khoang 4 gi& dé sac day ro-bét khi pin yéu.

Néu van hanh ro-bét & khoang nhiét do ngoai muc
quy dinh, t6c d6 sac sé ty dong cham lai dé kéo dai
tudi tho cua pin.

Céc diém tiép xUc sac trén ca ro-bot va dé tram sac
da chiic ndng c6 thé bj ban, vui long lau bang vai khe.

sach va kho dé chung luén sach sé va khéng bi can
trég.

R6-b6t ngay
mét én khi
dang hoat
dong.

Kiém tra xem b loc hop chita bui cé bi téc khong.
Néu c6, hay vé sinh hodc thay bd loc.

Vat cling c6 thé méc vao chéi chinh hodc hop chita
bui. Kiém tra va loai bd moi vat cling.

Chéi chinh ho&c chéi bén cé thé bi réi. Kiém tra va
loai bé moi vat la.

Chuyén ché @6 hut sang Tiéu chuin hodc Yén tinh.

Ro-bét bd qua
cac phong can
lau don.

Hay dam bao ma ctia cac phong céan lau don.

Vi tri tru8c clta phong cén vé sinh c6 thé &m uét, tran
trugt khién ro-bét trugt banh va hoat déng khéng binh
thudng. Vui long lam khé san nha trudc khi st dung
ro-bét.

R6-b6t khong
tiép tuc don
dep sau khi
sac.

Dam bao khong dit ro-bét & ché do Khéng lam phién
(DND) @é tranh r6-bét khong thé tiép tuc lau don.
R6-b6t sé khong tiép tuc lau don sau khi ban ty dua
r6-bét vao tram sac da chiic ning hay diéu khién ré-
b6t dé sac théng qua Ung dung hodc nut (.




XU Ly Su Cé

Van dé

Bién Phap Xir Ly

Van dé

Bién Phap Xir Ly

Tram khoéng ty dong lam
sach hép chia bui.

» Kiém tra xem tui dung bui trong ngan

chuta bui da déy chua.

Néu tui dung bui chua déy, hay kiém tra
xem cé vat can nao trén 16 théng hai tu
déng dé bui cla ro-bét, tram sac da chic
nang hodc hop chita bui hay khéng. Néu
c6, nhanh chéng vé sinh phan bi ket.

L6 gén Gia da gié lau san
bi nhé 1én mét cach khong
binh thudng.

Vui long thao 16 gan Gia d gié lau san
dé kiém tra xem liéu cé bat ky vat thé bén
ngoai bi ket trong d6 hay khong, va thu
khai dong lai ro-bét. Néu van bi 16i, vui
long lién hé vai doi ngl hé trg sau ban
hang.

Muc nudc trong khay giat
gié khong binh thusng.

Kiém tra xem nap bit trén ngan chda
nudc ban co bi ldng hodc bi lap sai hay
khéng va [&p lai cho dung. Néu van bi 18i,
vui long lién hé véi doi ngli hé trg sau
ban hang.

An nhe ngin chita nudc ban xuéng dé
dam bao l&p dung vi tri.

Thao bo loc ban gidt va kiém tra xem &
thoat nudc thai cé bi tdc hay khong va vé
sinh.

Kiém tra nuéc lau san. Knhéng thém bat
ky dung dich nao khac ngoai nudc lau
san dudc nha san xuat cho phép.

Cé nudc bén dudi ngan
chtfa nudc sach hodc xung
quanh phan nép.

Khi 4y ng3n chidia nudc sach, c6 thé sé
con mot it nudc trong phan 8ng con dong
lai dugi ngan chita hodc quanh phan nép.
Day la diéu binh thugng. Vui long lau
bang vai kho.

DEé dudgc hé trg thém, hay lién hé véi chung toi tai https://global.dreametech.com
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Théng s6 ky thuat

Tram sac da chlc nang

Kiéu may RTD32TE Kiéu may RCDEO0501
Thdi gian sac Xap xi 4 gis Dau vao dinh muc 220-240 V~ 50-60 Hz
bién ap dinh muc 144V = Céng suét dau ra dinh muc 20V=2A
Céng suét dinh muc 75 W 5 - '
(o a1 46 ) 700w
Tén suét hoat déng 2400-2483,5 MHz 94 ;
Céng suét dau ra toi da <20 dBm Céng suét dinh muic 0W
; (trong qué trinh lam sach)
Trong diéu kién st dung binh thudng, can dé thiét bi nay cach &ng-ten va cg thé
ngusi dung it nhat 20 cm. o )
Coéng suat dinh muic 87 W
(trong qué trinh sac va séy)
Bé pin lithium-ion c6 thé sac lai

Luu y: Cong sudt dinh muec (trong qué trinh sac va sdy) dudc xac dinh bai gia tri

Kiéu may R2412-452P-MMBK/R2412-4S2P-FMTEV cong suat trong qua trinh hoat dong t6i da (nhiét d6 xung quanh la 23°C + 2°C).
Loai Li-ion

S6 lugng 1

Dung lugng dinh muic 4,8 Ah
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Thao Bo va Xur Ly Pin

Pin lithium-ion tich hgp c6 chiia cac chat nguy hiém
cho méi trudng. Trudc khi thai bé pin, hay dam bao
viéc thao pin do cac ky thuat vién cé trinh dé thuc
hién va thai bé tai mot cd s& tai ché thich hgp.

- Ban cén théo pin ra khoi thiét bi trudc khi vit bo;
- Thiét bi phai dugc ngat khoi ngudn dién chinh khi
thao pin;

- Pin phai dugc x{ ly an toan.

THAN TRONG:

Trudc khi thao pin, hay ngat nguén dién va dung pin
hét muic co thé.

Pin khéng dung phai dudc loai bd tai mét co sd tai
ché thich hgp.

Khong dé pin tiép xuc véi méi trudng nhiét do cao
dé tranh nguy co chay né.

Néu quéa lam dung, chat 1dng cé thé bi ro ra khoi pin.

Néu khong may tiép xdc, xa dudi nudc va diéu triy
té.

2, X I3
Huéng dan thao:
1. L4t ngudc ré-bét, dung dung cu thich hgp dé thao
cac vit 8 mat sau ctia ro-bét réi thao nap.

2. Rut phich c&m céc cuc gidia pin va bo mach PCB
dé thao pin.

Théng Tin Rac Thai Thiét Bi Dién Va bién T
(WEEE)

Tt ca cac san phdm mang biéu tugng
E nay déu la chat thai thiét bi dién va dién
ot (WEEE theo chi thi 2012/19/EU) khéng
dudc tron l&n véi rac thai sinh hoat chua
dudc phan loai. Thay vao dé, ban nén bao
vé stic khoe con ngudi va méi trudng bang
céch giao thiét bj thai bo ctia minh cho
diém thu gom dugc chi dinh dé tai ché
chét thai thiét bi dién va dién tu, dudc chi
dinh bdi chinh pht ho3c chinh quyén dia
phuong. Viéc thai bo va tai ché dung cach
sé gilip ngadn nglfa cac hau qua tiéu cuc
tiém &n déi v8i méi trudng va stc khde con
ngudi. Vui long lién hé vi don vi l&p dit
hodc chinh quyén dia phudng dé biét them
théng tin vé dia diém cling nhu cac diéu
khoan va diéu kién cla cac diém thu gom
nay.
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Untuk menghindari sengatan listrik, kebakaran, atau cedera yang disebabkan oleh penggunaan alat yang
tidak sesuai, baca panduan pengguna dengan cermat sebelum menggunakan alat dan gunakan sebagai
referensi untuk masa mendatang.

Batasan Penggunaan

Sebaiknya produk ini tidak digunakan oleh anak-anak di bawah umur 8 tahun atau orang yang
mengidap kelainan fisik, indra, intelektual, atau kurangnya pengalaman atau pengetahuan tanpa
pengawasan dari orang tua atau wali untuk memastikan pengoperasian yang aman dan menghindari
risiko apa pun. Pembersihan atau perawatan tidak boleh dilakukan oleh anak-anak tanpa pengawasan.
Hanya gunakan alat dengan unit catu daya yang tersedia dengan alat.

Alat ini berisi baterai yang hanya dapat diganti oleh orang yang ahli.

Pastikan area yang ingin dibersihkan aman. Anak-anak tidak boleh bermain dengan alat ini. Pastikan
anak-anak dan hewan peliharaan berada dalam jarak yang aman saat robot beroperasi.

Jangan memasang, mengisi daya, atau menggunakan alat di kamar mandi atau di sekitar kolam.
Produk ini digunakan khusus untuk membersihkan lantai di lingkungan rumah. Jangan digunakan di luar
ruangan, atau di permukaan yang bukan lantai, atau di lingkungan industri atau komersial.

Pastikan alat beroperasi dengan benar di lingkungan yang tepat. Jika tidak, jangan gunakan alat ini.
Kabel daya yang rusak harus diganti dengan kabel atau rakitan khusus yang tersedia dari produsen atau
agen layanan.

Jangan gunakan robot di area yang digantung di atas permukaan tanah tanpa penghalang sebagai
pengaman.
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Jangan letakkan robot secara terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot, atau bumper
sebagai pegangan robot.

Gunakan robot di lingkungan dengan suhu sekitar di atas 0 °C dan di bawah 40 °C. Pastikan tidak ada
benda lengket atau cair di lantai.

Untuk mencegah kerusakan atau bahaya yang disebabkan dari alat yang menyeret, bersihkan

benda yang kendur dari lantai, dan lepaskan kabel atau kabel daya di jalur pembersihan sebelum
mengoperasikan alat.

Pindahkan barang yang mudah pecah dan barang kecil dari lantai agar robot tidak menabraknya dan
mengakibatkan kerusakan.

Jauhkan rambut, jari, dan bagian tubuh lainnya dari lubang penyedot pada robot.

Jauhkan alat pembersih dari jangkauan anak-anak.

Jangan operasikan alat di ruangan tempat bayi atau anak-anak tidur.

Jangan letakkan anak-anak, hewan peliharaan, atau barang apa pun di atas robot, baik saat robot
sedang diam maupun bergerak.

Hanya air bersih dan larutan pembersih yang disetujui secara resmi yang boleh dimasukkan ke dalam
tangki air bersih. Jangan tambahkan cairan lain apa pun seperti alkohol atau disinfektan. Rasio larutan
pembersih dengan air bersih dapat dilihat di botol larutan pembersih. Jauhkan larutan pembersih dari
jangkauan anak-anak.

Jangan gunakan robot untuk membersihkan benda yang terbakar. Jangan gunakan robot untuk
mengambil cairan yang mudah terbakar, gas korosif, atau asam pelarut murni.



Bl Informasi Keamanan

67

Jangan menyedot objek yang keras atau tajam. Jangan menggunakan alat untuk mengambil objek
seperti batu, lembaran kertas yang besar, atau barang apa pun yang dapat menyumbat alat.

Steker harus dilepas dari stopkontak sebelum membersihkan atau melakukan perawatan pada alat.
Jangan seka robot atau dok pengisian daya dengan kain basah atau membilas dengan cairan apa pun.
Setelah membersihkan bagian yang dapat dicuci, keringkan sepenuhnya sebelum memasang kembali
dan menggunakannya.

Gunakan produk ini sesuai dengan petunjuk di Panduan Pengguna. Pengguna bertanggung jawab atas
kerusakan atau kerugian yang timbul dari penggunaan produk ini yang tidak sesuai.

Baterai dan Pengisian Daya

PERINGATAN: Jangan mengisi ulang baterai yang tidak dapat diisi ulang

Jangan gunakan baterai atau dok pengisian daya pihak ketiga. Robot hanya dapat digunakan dengan
dok pengisian daya model RCDEO501.

Jangan mencoba membongkar, memperbaiki, atau mengubah baterai atau dok pengisian daya dengan
tangan Anda sendiri.

Jangan letakkan dok pengisian daya di dekat sumber panas.

Jangan gunakan kain basah atau tangan basah untuk menyeka atau membersihkan kontak dok
pengisian daya.

Jangan buang baterai lama dengan cara yang tidak sesuai aturan. Baterai yang tidak diperlukan harus
dibuang di fasilitas daur ulang yang sesuai.
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Informasi Keamanan

 Jika kabel daya rusak, segera hentikan penggunaan dan hubungi layanan purnajual.

 Pastikan robot dimatikan saat diangkut dan dimasukkan di kemasan aslinya jika memungkinkan.

« Jika robot tidak akan digunakan dalam waktu lama, isi dayanya hingga penuh, lalu nonaktifkan dan
simpan di tempat yang sejuk serta kering. Isi ulang daya robot setidaknya sekali setiap 3 bulan untuk
menghindari pelepasan daya baterai yang berlebihan.

Informasi Keamanan Laser

* Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standar IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Hindari kontak mata langsung dengan laser ini selama penggunaan.
PRODUK LASER KELAS 1
PRODUK LASER KONSUMEN
EN 50689:2021

ﬁ Hanya untuk penggunaan dalam ruangan

Baca panduan operator

Dengan ini, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. menyatakan bahwa perlengkapan radio jenis RTD32TE memenuhi Pedoman 2014/53/EU. Teks lengkap deklarasi
kesesuaian Uni Eropa tersedia di alamat internet berikut: https://global.dreametech.com
Untuk perincian panduan elektroniknya, buka https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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1.

2.

Tombol Pembersihan Spot { ]

Tekan untuk memulai pembersihan spot

Tombol Daya/Bersihkan

Tekan dan tahan selama 3 detik untuk menyalakan
atau mematikan

Tekan untuk memulai pembersihan setelah robot
dinyalakan

. Tombol Dok(Y)

Tekan untuk mengirim robot kembali ke dok
pengisian daya

Tekan dan tahan selama 3 detik untuk
menonaktifkan Kunci Anak

Indikator Status Tombol

Putih Menyala: Sedang membersihkan atau
pembersihan selesai

Putih Bernapas: Mengisi daya (baterai belum
lemah)

Oranye Menyala: Robot sedang dalam mode
menunggu atau terjeda saat baterai lemah
Oranye Bernapas: Mengisi daya (baterai lemah)
Oranye Berkedip: Kesalahan

Catatan:

Tekan tombol mana saja pada robot untuk menjeda

saat robot sedang melakukan pembersihan atau
mengembalikan ke pengisian daya.

Kunci Anak dapat diaktifkan/dinonaktifkan melalui Aplikasi
Dreamehome.

. Sensor Laser Garis 3D
. Penutup LDS

6. Laser Sensor Jarak (LDS)

7. Bumper

8. Jendela Bumper

9. Penutup

10. Ventilasi Pengosongan Otomatis
11.Kontak Pengisian Daya

12. Konektor

13. Tombol Atur Ulang

» Tekan dan tahan selama 3 detik untuk memulihkan

ke pengaturan pabrik
14. Indikator Wi-Fi
15. Sensor Tepi
16. Sensor Antijatuh
17.Sensor Karpet
18. Sikat Samping
19.Sikat Utama
20.Roda Utama
21. Roda Segala Arah
22. Pelindung Sikat
23.Roda Utama
24. Klip Pelindung Sikat
25. Lubang Pemasangan Penjepit Kain Pel

Gbr. A-1

Kotak debu

1. Filter

2. Pegangan Filter

3. Ventilasi Pengosongan Otomatis
4. Klip Penutup Kotak Debu

5. Klip Kotak Debu

6. Penutup Kotak Debu

Gbr. A-2

Rakitan Pel

1. Area Pemasangan Kain Pel
2. Penjepit Kain Pel

3. Kain Pel

Gbr. A-3

Dok Pengisian Daya

1. Indikator Status

* Putih Menyala: Dok pengisian daya tersambung
ke listrik

* Oranye Menyala: Terjadi kesalahan pada dok

pengisian daya

. Filter

. Area Pemancar Sinyal

. Ventilasi Pengosongan Otomatis

. Slot Kantong Debu

. Kontak Pengisian Daya

. Slot Penyimpanan Kabel Daya

. Stopkontak

. Penutup

10. Tangki Air Kotor

11. Tangki Air Bersih

12. Penutup Penampung Debu

13. Papan pencucian

14. Filter Papan Pencucian

15. Pelat Ekstensi Undakan

16. Klip Tangki Air

17. Bola Pelampung

18. Klip Tangki Air

19. Pipa Air

20. Filter

21. Alat Pengambang

Gbr. A-4

O 00 NO 0B WDN



Il @ Menyiapkan Rumah Anda

1. Sebelum pembersihan, singkirkan barang yang
mudah jatuh, rapuh, berharga, atau berbahaya,
dan rapikan kabel, pakaian, mainan, benda keras,
dan benda tajam di permukaan lantai agar tidak
tersangkut, tergores, atau terjatuh karena robot
sehingga menyebabkan kerugian.

2. Sebelum membersihkan, letakkan penghalang
fisik di sudut tangga untuk memastikan robot
beroperasi dengan lancar dan aman.

3. Buka pintu ruangan yang akan dibersihkan,
dan letakkan perabot sesuai tempatnya untuk
memberikan ruang yang lebih luas.

4. Agar robot tidak melewatkan area yang perlu
dibersihkan, jangan berdiri di depan robot, depan
pintu, lorong, atau ruangan sempit.

Catatan:

Saat mengoperasikan robot untuk pertama kali, ikuti robot
saat membersihkan untuk menyingkirkan rintangan tepat
waktu.

Jangan menyedot benda yang keras seperti batu, bola
baja, dan komponen mainan, ataupun benda tajam seperti
sampah konstruksi, pecahan kaca, dan kuku karena dapat
menyebabkan permukaan lantai tergores.

Gbr. B

O Sebelum Digunakan

1. Letakkan Dok Pengisian Daya dan Sambungkan
ke Stopkontak

Letakkan dok pengisian daya di lokasi terbuka
dengan sinyal Wi-Fi yang stabil. Sisakan ruang
yang cukup seperti yang ditunjukkan pada gambar
dan singkirkan objek apa pun di area yang diarsir.
Masukkan kabel daya ke dok pengisian daya dan
tancapkan ke stopkontak.

Catatan:

Masukkan kabel daya dengan rapat ke atas hingga
indikator menyala.

Pastikan tidak ada objek yang mungkin menghalangi area
pemancar sinyal.

Untuk mencegah noda air mengotori lantai kayu atau
karpet, disarankan untuk meletakkan dok pengisian daya
di lantai keramik atau marmer.

2. Pasang Pelat Ekstensi Undakan

Catatan:

* Pastikan filter papan pencucian dipasang pada tempatnya
sebelum digunakan.

Filter papan pencucian dapat dilepas untuk dibersihkan
selama perawatan rutin.

3. Lepas Pelindung Robot, dan Pasang Rakitan Sikat
Samping dan Pel

@ Klip Sikat Samping

4. Hubungkan dengan Aplikasi Dreamehome

(1) Tekan dan tahan tombol daya pada robot selama
3 detik untuk menyalakan robot. Buka penutup
robot dan pindai kode QR pada robot, atau telusuri
"Dreamehome" di toko aplikasi untuk mengunduh
dan menginstal aplikasi.

(2) Buka aplikasi Dreamehome, ketuk "Pindai kode
QR untuk menghubungkan", dan pindai lagi kode
QR yang sama pada robot untuk menambahkan
perangkat. Harap ikuti arahan untuk menyelesaikan
penyambungan Wi-Fi.

@ Indikator Wi-Fi

* Berkedip pelan: Akan dihubungkan

* Berkedip cepat: Sedang menghubungkan

* Aktif: Terhubung

@ Kode QR

Catatan:

Hanya mendukung Wi-Fi 2,4 GHz.

Untuk mengatur ulang Wi-Fi, ulangi langkah (2), kemudian
ikuti arahan untuk menyelesaikan penyambungan Wi-Fi.
Untuk memutus koneksi perangkat dari jaringan Wi-Fi,
tekan dan tahan tombol Atur Ulang pada robot selama 3
detik.

Adanya peningkatan pada perangkat lunak aplikasi,
pengoperasian sebenarnya mungkin berbeda dengan
arahan dalam manual ini. Harap ikuti petunjuk berdasarkan
versi aplikasi saat ini.

5. Sambungkan Robot ke Dok Pengisian Daya

Letakkan robot pada dok pengisian daya dengan
posisi rakitan pel mengarah ke papan pencucian.
Kemudian, Anda akan mendengar notifikasi suara
saat robot berhasil terhubung ke dok pengisian
daya. Setelah daya robot terisi penuh, indikator
status pada robot dan dok pengisian daya akan tetap
menyala selama 10 menit lalu akan meredup.

Catatan: Sebaiknya isi penuh daya robot sebelum digunakan
untuk pertama kali. Saat robot tidak dapat dinyalakan setelah
baterai habis, sambungkan robot ke dok pengisian daya
secara manual untuk mengisi daya.
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6. Masukkan Air ke Tangki Air Bersih

Keluarkan tangki air bersih dari dok pengisian daya
dan isi tangki dengan air bersih. Kemudian, pasang
kembali pada dok pengisian daya.

Catatan: Jangan masukkan air panas ke dalam tangki air
karena dapat menyebabkan tangki air berubah bentuk.

Gbr. C-1-Gbr. C-6

© Cara Menggunakan

Tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik

untuk menyalakan robot. Indikator daya akan tetap
menyala. Atau, letakkan robot pada dok pengisian
daya dengan menyelaraskan kontak pengisian daya
robot dengan yang ada di dok pengisian daya, lalu
robot akan otomatis menyala dan mulai mengisi
daya. Untuk mematikan robot, jauhkan robot dari
dok pengisian daya, lalu tekan dan tahan tombol
daya selama 3 detik.

Pemetaan Cepat

Setelah mengonfigurasi jaringan untuk pertama
kali, ikuti instruksi di aplikasi untuk membuat peta
dengan cepat. Robot akan mulai memetakan tanpa
membersihkan. Saat robot kembali ke dok pengisian
daya, proses pemetaan telah selesai dan peta akan
disimpan secara otomatis.

Jeda/Tidur

Saat robot bekerja, tekan tombol apa pun untuk
menjeda.

Jika robot dijeda selama lebih dari 10 menit, robot
akan otomatis memasuki mode tidur. Semua
indikator pada robot akan mati. Tekan tombol

apa pun pada robot, atau gunakan aplikasi untuk
membangunkan robot.

Catatan: Jika robot dijeda dan diletakkan pada dok pengisian
daya, proses pembersihan saat ini akan berakhir.

Melanjutkan Pembersihan Otomatis

Jika baterai terlalu rendah, robot akan secara
otomatis kembali ke dok pengisian daya untuk
mengisi daya. Pembersihan yang belum selesai akan
dilanjutkan setelah mengisi daya hingga level baterai
yang sesuai.

Catatan: Untuk menggunakan fungsi ini, aktifkan di aplikasi.

Mode Jangan Ganggu (DND)

Saat robot diatur ke mode Jangan Ganggu (DND),
robot tidak akan melanjutkan pembersihan. Mode
DND dinonaktifkan secara default pada pengaturan
pabrik. Anda dapat menggunakan aplikasi untuk
mengaktifkan mode DND atau mengubah periode
DND. Periode DND adalah pukul 22:00-8:00 secara
default.

Catatan:

* Pembersihan terjadwal akan dijalankan selama periode
DND.

* Robot akan melanjutkan pembersihan yang belum selesai
setelah periode DND berakhir.

Pembersihan Spot

Saat robot sedang dalam mode menunggu,

tekan sebentar tombol{ J untuk mengaktifkan
mode pembersihan spot. Dalam mode ini, robot
membersihkan area berbentuk persegi seluas 1,5
x 1,5 meter di sekitarnya, lalu kembali ke titik awal
setelah pembersihan spot selesai.
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Memulai Ulang Robot

Jika robot berhenti merespons atau tidak dapat
dimatikan, tekan dan tahan tombol daya selama 10
detik untuk mematikannya secara paksa. Kemudian,
tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
menyalakan robot.

Penyedotan Debu dan Pengepelan

Catatan: Setelah memasang rakitan pel, robot akan
beroperasi dalam mode "Penyedotan Debu dan Pengepelan”
secara default selama penggunaan pertamanya. Untuk
menyesuaikan mode pembersihan, buka pengaturan Mode
Pembersihan di aplikasi dan pilih dari tiga opsi tambahan
berikut:

@ Mengepel setelah Menyedot Debu

@ Menyedot Debu

® Mengepel
1. Mulai pembersihan

Tekan tombol daya di robot, atau gunakan aplikasi
untuk mulai menjalankan robot dari dok pengisian
daya. Setelah itu, robot akan membuat rute
pembersihan optimal dan menjalankan tugas
pembersihan sesuai peta yang telah dibuat.

Catatan:

Untuk memastikan robot kembali ke dok pengisian daya
dengan mudah setelah melakukan pembersihan, sebaiknya
mulai jalankan robot dari dok pengisian daya.

Kain pel akan dibersihkan sebelum robot mulai mengepel,
harap tunggu dengan sabar.

Jangan pindahkan dok pengisian daya, tangki air bersih,
tangki air kotor, atau filter papan pencucian selama mesin
berjalan.

* Untuk mencegah luka bakar, jangan sentuh saluran keluar
air saat dok pengisian daya sedang beroperasi.

2. Cuci pel secara otomatis

Saat membersihkan, robot akan otomatis kembali ke
dok pengisian daya untuk mencuci kain pel sesuai
dengan frekuensi pembersihan kain pel yang telah
ditentukan dalam aplikasi. Dok pengisian daya akan
otomatis mengisi ulang tangki air robot, lalu robot
akan melanjutkan pembersihan.

3. Kosongkan kotak debu secara otomatis serta cuci
dan keringkan kain pel

Setelah robot selesai menjalankan tugas

pembersihan dan kembali ke dok pengisian

daya untuk mengisi daya, dok pengisian daya

akan otomatis mengosongkan kotak debu, lalu

membersihkan dan mengeringkan kain pel.

Catatan:

Jika fungsi kosong otomatis dimatikan di aplikasi, dok
pengisian daya tidak akan otomatis mengosongkan kotak
debu.

Dok pengisian daya akan mengosongkan kotak debu
sesuai pengaturan dalam aplikasi.

4. Bersihkan tangki air kotor

Setelah robot selesai membersihkan, harap
bersihkan tangki air kotor untuk mencegah bau apa
pun.
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Bagian-Bagian

Agar robot tetap dalam kondisi baik, sebaiknya lihat panduan penggunaan aksesori di aplikasi atau tabel berikut untuk perawatan rutin.

Bagian

Frekuensi Perawatan

Periode
Penggantian

Bagian

Frekuensi Perawatan

Periode
Penggantian

Tangki air kotor

Setelah setiap kali
penggunaan

Tangki air bersih

Sikat utama

Filter kotak debu

Sikat samping

Penjepit kain pel

Setiap 2 minggu sekali

Setiap 6 sampai 12
bulan

Sensor karpet

Sensor antijatuh

Jendela bumper

Bumper

Setiap 3 sampai 6
bulan

Filter papan pencucian

Setiap 1 sampai 2 bulan

Area pemancar sinyal
dok pengisian daya

Kontak pengisian daya

Ventilasi pengosongan
otomatis

Roda segala arah

Sensor tepi

Laser Sensor Jarak
(LDS)

Sekali setiap bulan

Bagian bawah robot

Sekali setiap bulan

Kain pel

Kotak debu Bersihkan sesuai

Roda utama kebutuhan

Kantong debu Setiap 2 sampai 4
; bulan

Setiap 1 sampai 3
bulan

Catatan: Frekuensi pemeliharaan dan penggantian tergantung penggunaan
sebenarnya. Jika kerusakan terjadi karena keadaan tertentu, sebaiknya segera
lakukan pemeliharaan atau penggantian.




m Filter Papan Pencucian

1. Keluarkan robot dan lepaskan filter papan
pencucian setelah pembersihan kain pel selesai.

2. Bilas filter papan pencucian dengan air bersih,
seka hingga bersih, lalu pasang kembali ke dalam
papan pencucian.

3. Gunakan aplikasi atau tekan tombol untuk
mengembalikan robot ke dok pengisian daya 1,
atau kembalikan robot secara manual.

Catatan: Selama pembersihan, jangan buat robot kembali ke

dok pengisian daya.
Gbr. E-1

Kantong Debu

1. Lepas penutup penampung debu, lalu buang
kantong debu.

Catatan: Menarik pegangan ke atas akan menyegel kantong

untuk mencegah debu dan kotoran jatuh secara tidak

sengaja.

2. Bersihkan debu dan kotoran dalam filter
menggunakan kain kering.

3. Pasang kantong debu baru.

4. Pasang ulang penutup penampung debu.
Gbr. E-2

Tangki Air Kotor

1. Lepas tangki air kotor, buka penutupnya, dan
buang air kotor.

2. Bilas tangki air kotor dengan air bersih, dan
gunakan alat yang sesuai untuk membersihkan
sisi bagian dalam tangki air kotor.

Catatan: Bola pelampung dalam tangki air kotor adalah

bagian yang dapat digerakkan. Jangan terlalu keras saat

membersihkannya agar bola pelampung tidak rusak.

Gbr. E-3

Sikat Utama

1. Tekan klip pelindung sikat ke dalam untuk
melepas pelindung sikat, dan keluarkan sikat dari
robot.

2. Tarik kedua ujung penutup sikat seperti yang
ditunjukkan pada gambar. Gunakan alat pembersih
yang sesuai untuk membersihkan rambut yang
tersangkut di sikat. Pasang kembali penutup
sikat pada kedua ujung sikat, lalu pasang kembali
sikat. Tekan pelindung sikat untuk mengunci ke
tempatnya.

Gbr. E-4

Sikat Samping

Lepas dan bersihkan sikat samping.
Gbr. E-5

Roda Segala Arah

Catatan:

Gunakan alat semacam obeng kecil untuk melepaskan
poros dan roda segala arah. Jangan terlalu keras saat
melepaskannya.

Bilas roda segala arah dengan air mengalir dan pasang
kembali setelah benar-benar kering.
Gbr. E-6

Penjepit Kain Pel

Lepaskan dan bersihkan penjepit kain pel.
Gbr. E-7

Lepaskan kain pel dari penjepit kain pel untuk
menggantinya.
Gbr. E-8

Kotak Debu dan Filter

1. Buka penutup robot dan tekan klip kotak debu
untuk mencopot kotak debu.

2. Buka penutup kotak debu, lepas filter, lalu
kosongkan kotak debu seperti yang ditunjukkan
pada gambar.

3. Ketuk pelan wadah filter untuk menghilangkan
kotoran.

Catatan: Jangan bersihkan filter dengan sikat, jari, atau

benda tajam untuk mencegah kerusakan.

4. Bilas kotak debu dan filter dengan air, lalu
keringkan keduanya sampai benar-benar kering
sebelum dipasang kembali.



m Catatan:

* Bilas kotak debu dan filter menggunakan air bersih saja.
Jangan gunakan detergen apa pun.

* Gunakan kotak debu dan filter saat keduanya benar-benar
kering.
Gbr. E-9

Sensor Robot

Usap sensor robot menggunakan kain lembut dan
kering, seperti yang ditunjukkan pada gambar:

1. Laser Sensor Jarak (LDS)
2. Jendela Bumper

3. Bumper

4. Sensor Tepi

5. Sensor Antijatuh

6. Sensor Karpet

Catatan: Kain yang basah dapat merusak elemen sensitif
yang ada di dalam robot dan dok pengisian daya. Bersihkan
menggunakan kain kering.

Gbr. E-10

Kontak Pengisian Daya dan Area

Pemancar Sinyal

Bersihkan kontak pengisian daya dan area pemancar
sinyal menggunakan kain yang lembut dan kering.
Gbr. E-11

Ventilasi Pengosongan Otomatis

Bersihkan ventilasi pengosongan otomatis robot dan
dok pengisian daya menggunakan kain yang lembut
dan kering.

Gbr. E-12

Robot menggunakan paket baterai litium-ion
berkinerja tinggi. Pastikan baterai terisi daya
dengan cukup untuk penggunaan sehari hari agar
kinerja baterai tetap optimal. Jika robot tidak akan
digunakan dalam waktu lama, matikan dan simpan.
Untuk mencegah kerusakan akibat pelepasan daya
berlebih, isi daya robot setidaknya tiga bulan sekali.
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Masalah Solusi Masalah Solusi
* Rute kembali k isi halang, misall
* Baterai lemah. Isi daya robot di dok pengisian daya dan .Ute embali untuk mengisi daya terhalang, misalnya
- pintu tertutup.
i coba sekali lagi. L. . N
Robot tidak . N . » Dok pengisian daya terputus dari sumber listrik
* Suhu baterai terlalu rendah atau tinggi. Sebaiknya . . ;
menyala. L R X atau dipindahkan saat robot tidak ada di dalamnya.
gunakan robot di lingkungan dengan suhu sekitar di Sambungkan dok pengisian daya ke catu daya atau
0 °C (32 °F) dan di bawah 40 °C (104 °F). L
atas ( ) dan di bawa ( ) letakkan robot ke dalam dok pengisian daya untuk
mengisi daya.
Robot . i seki isi
* Dok pengisian daya tidak terhubung ke sumber listrik, tidak dapat Ada terlalu banyak halangén di seklte?r dok pengisian .
X . daya. Letakkan dok pengisian daya di tempat yang lebih
pastikan kedua ujung kabel daya menancap dengan menemukan terbuk
benar. dan kembali ke Nelr u, ‘Z’ hk bot ak buat robot isik
Robot tidak » Kontak antara kontak pengisian daya pada dok dok pengisian emin .a~ anro (,). aan memouat robo mem93|3| an
L . . dava. ulang dirinya sendiri dan akan membuat kembali peta
mengisi daya. pengisian daya dan robot kotor, bersihkan kontak Y " . .
pengisian daya jika proses tersebut gagal. Jika robot berada terlalu jauh
* Periksa apakah ada benda asing di konektor robot dan dari dok pengisian daya, rob'ot tidak akan'bl'sa kembali
. . ke dalam dok secara otomatis, dalam hal ini Anda harus
bersihkan jika ada. . -
mengembalikan robot ke dok pengisian daya secara
manual.
* Kata sandi jaringan Wi-Fi salah. Pastikan kata sandi : Se:akarea pt;r‘Tl'nanc:lr s:ysl patda dok P:ng|5|an daya
yang digunakan untuk terhubung ke jaringan Wi-Fi untuk menghilangkan debu atau serpihan.
Anda benar. . . .
 Robot tidak mendukung koneksi Wi-Fi 5 GHz. Pastikan reriksa apalah ada cukup ruang di kedua sist atau depan
Robot gagal dok pengisian daya agar robot tidak terhalang.

terhubung ke
Wi-Fi.

robot terhubung ke koneksi Wi-Fi 2,4 GHz.

Sinyal Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada di area
dengan cakupan Wi-Fi yang baik.

Robot mungkin belum siap untuk dikonfigurasi. Keluar
dan masuk kembali ke aplikasi, lalu coba kembali sesuai
instruksi.

Robot macet
di depan dok
pengisian
daya dan tidak
dapat kembali.

Robot mungkin selip jika lantai di depan dok pengisian
daya terlalu basah. Jika demikian, keringkan lantai
sebelum mencoba kembali.

Sebaiknya, pindahkan dok pengisian daya ke tempat lain
dan coba kembali.

Pastikan pelat ekstensi undakan dipasang dengan benar.
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Masalah Solusi Masalah Solusi
: Robo't fidak bisa dimatikan saaF sedang rr.uajng|5| daya. * Benda seperti kabel daya dan sandal harus dirapikan
Sebaiknya keluarkan robot dari dok pengisian daya,
R sebelum menggunakan robot.
lalu tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk Robot . . L
R * Pengoperasian di permukaan yang basah dan licin
Robot tetap mematikannya. bergerak ) .
R . . . menyebabkan selip pada roda utama. Sebaiknya,
menyala. » Jika langkah 1 tidak berhasil mematikan robot, tanpa X
X o keringkan tempat yang basah sebelum menggunakan
tekan dan tahan tombol daya selama 10 detik untuk mengikuti rute robot
:eer?;tillkahrl”r)c;l:]oti T:C:r:::atii';ﬂ: masih belum y.ang telah  Seka jendela bumper pada robot dengan kain bersih,
! griay P Juat. ditentukan. lembut, dan kering agar tetap bersih dan tidak
terhalang.
 Saat baterai lemah, pengisian daya robot membutuhkan
waktu sekitar 4 jam hingga penuh.
e Jik ki bot pada suhu di | t
. . e méngguna an.ro © pg'a suhudituarren an‘g Robot * Pastikan pintu ruangan yang akan dibersihkan terbuka.
Laju pengisian yang ditentukan, laju pengisian daya akan otomatis . . . .
. ) ) melewatkan * Area di depan ruangan yang akan dibersihkan mungkin
daya lambat. melambat guna memperpanjang masa pakai baterai. . X . -
. . ruangan yang basah dan licin, sehingga robot selip dan bekerja tidak
* Kontak pengisian daya baik pada robot dan dok . .
L . . . seharusnya normal. Coba keringkan lantai sebelum menggunakan
pengisian daya mungkin kotor, bersihkan dengan kain . R
Keri dibersihkan. robot.
ering.
* Periksa apakah filter kotak debu tersumbat. Jika i X
tersumbat. bersihkan atau ganti dengan vana baru * Pastikan robot tidak sedang dalam mode Jangan
Suara yang ' ) N ngan yang ' Robot tidak Ganggu (DND), yang mana akan mencegah robot
S * Benda keras mungkin tersangkut di sikat utama atau . ’ )
dihasilkan . L melanjutkan melanjutkan pembersihan.
kotak debu. Periksa dan singkirkan benda keras yang i i N i
robot saat ada pembersihan * Robot tidak akan melanjutkan pembersihan setelah
beroperasi o . . . . setelah Anda meletakkan robot secara manual ke dok pengisian
N e Sikat utama atau sikat samping mungkin kusut. Periksa . - .
makin bising. mengisi daya. daya atau mengirim robot untuk mengisi daya melalui

dan singkirkan benda asing yang ada.
Alihkan mode isap ke Standar atau Senyap.

aplikasi atau tombol(Y).
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Penyelesaian Masalah

Masalah

Solusi

Masalah

Solusi

Dok pengisian daya tidak
dapat membersihkan kotak
debu secara otomatis.

Periksa apakah kantong debu di dalam
penampung debu penuh.

Jika kantong debu belum penuh, periksa
apakah ada penghalang di ventilasi
pengosongan otomatis pada robot, dok
pengisian daya, atau kotak debu. Jika ada
yang menghalangi, bersihkan segera.

Penjepit kain pel terangkat
secara tidak normal.

» Copot penjepit kain pel untuk memeriksa
apakah ada objek asing tersangkut di
dalam, lalu coba memulai ulang robot.
Jika masalah berlanjut, hubungi tim
layanan purnajual.

Level air di papan pencucian
tidak normal.

Periksa apakah segel pada tangki air
kotor kendur atau tidak terpasang
dengan benar dan atur ulang secara
manual jika demikian. Jika masalah
berlanjut, hubungi tim layanan purnajual.
Tekan perlahan tangki air kotor untuk
memastikan tangki terpasang dengan
benar.

Lepaskan filter papan pencucian dan
periksa apakah saluran pembuangan
limbah tersumbat, lalu bersihkan.
Periksa larutan pembersih. Jangan
menambahkan larutan apa pun kecuali
larutan pembersih yang resmi disetujui.

Ada air di bawah tangki air
bersih atau sekitar segel.

* Saat mengeluarkan tangki air bersih,
air di pipa mungkin masih ada di bawah
tangki atau sekitar segel. Ini wajar. Tolong
seka dengan kain kering.

Untuk dukungan lebih lanjut, hubungi kami melalui

https://global.dreametech.com




Bl Spesifikasi

Model RTD32TE Model RCDE0501
Waktu Pengisian Daya Sekitar 4 jam Input Terukur 220-240 V~-50-60 Hz
Tegangan Terukur 144V = Output Terukur 20V=2A
Daya Terukur 75 W

Daya Terukur

700 W
Frekuensi Pengoperasian 2400-2483,5 MHz (selama pengosongan debu)
Daya Output Maksimum <20 dBm Daya Terukur 20W
(selama pembersihan)
Dalam kondisi penggunaan normal, alat ini harus berada dalam jarak minimal
20 cm antara antena dan badan pengguna. Daya Terukur
(selama pengisian daya dan 87 W
Unit Baterai Litium-ion yang Dapat Diisi Daya pengeringan)
Catatan: Daya Terukur (selama pengisian daya dan pengeringan) ditentukan oleh
Model R2412-4S2P-MMBK/R2412-4S2P-FMTEV nilai daya selama periode muatan penuh (suhu ruangan 23 °C * 2 °C).
Jenis Li-ion
Jumlah 1
Kapasitas Terukur 4,8 Ah
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Il Pembuangan dan

Pelepasan Baterai

Baterai litium-ion bawaan mengandung unsur yang
membahayakan lingkungan. Sebelum membuang
baterai, pastikan baterai dilepas oleh teknisi yang
memenuhi syarat dan dibuang di fasilitas daur ulang
yang sesuai.

- baterai harus dilepaskan dari alat sebelum
dibuang;

- alat harus terputus dari sumber listrik saat melepas

baterai;

- baterai harus dibuang dengan aman.

PERHATIAN:

Sebelum melepaskan baterai, putus sambungan
listrik dan kosongkan baterai hingga sehabis
mungkin.

Baterai yang tidak diperlukan harus dibuang di
fasilitas daur ulang yang sesuai.

Jangan buang baterai di tempat bersuhu tinggi
untuk mencegah terjadinya ledakan.

Dalam kondisi buruk, baterai dapat mengeluarkan
cairan. Jika terjadi kontak, siram dengan air dan

dapatkan bantuan medis.

Panduan Pelepasan:

1. Balik robot, gunakan obeng untuk melepas baut
yang ada di belakang robot, lalu buka penutupnya.

2. Cabut terminal antara baterai dengan papan PCB
untuk melepas baterai.

Informasi WEEE

g

Semua produk dengan simbol ini adalah
limbah peralatan listrik dan elektronik
(WEEE sesuai arahan 2012/19/EU) yang
tidak boleh dicampur dengan sampah
rumah tangga yang tidak tersortir. Anda
harus melindungi kesehatan manusia dan
lingkungan dengan cara menyerahkan
limbah peralatan ke titik pengumpulan
yang ditugaskan untuk mendaur ulang
limbah peralatan listrik dan elektronik, yang
ditunjuk oleh pemerintah atau otoritas
setempat. Pembuangan dan daur ulang
yang tepat akan membantu mencegah
potensi konsekuensi negatif terhadap
lingkungan dan kesehatan manusia.
Hubungi otoritas setempat untuk informasi
lebih lanjut tentang lokasi serta syarat dan
ketentuan tempat pengumpulan tersebut.
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Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por el uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y consérvelo para consultarlo en el futuro.

Restricciones de uso

Este producto no debe ser utilizado por niflos menores de 8 afios ni por personas con deficiencias
fisicas, sensoriales o intelectuales, o con experiencia o conocimientos limitados, sin la supervision de
un padre o tutor para garantizar un funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo. La limpieza y el
mantenimiento no deben ser realizados por nifios sin supervisién.

El aparato debe utilizarse Unicamente con la unidad de fuente de alimentacién suministrada con el
mismo.

Este aparato contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por personal especializado.
Limpie el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con este aparato. Asegurese de que los nifios y las
mascotas se mantengan a una distancia segura del robot mientras esta en operacién.

No instale, cargue ni utilice el aparato en los bafios o alrededor de las piscinas.

Este producto es solo para limpieza de pisos en un ambiente doméstico. No lo utilice al aire libre, en
superficies que no sean pisos ni en un entorno comercial o industrial.

Asegurese de que el aparato funcione correctamente en un entorno adecuado. De lo contrario, no
utilice el aparato.

Si el cable de alimentacién esta dafiado, debe reemplazarse por un cable o conjunto especial disponible
a través del fabricante o su agente de servicio.

No utilice el robot en un area elevada sobre el nivel del suelo sin una barrera protectora.
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No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta LDS, la cubierta del robot o el parachoques como
manija para el robot.

Utilice el robot en entornos con una temperatura ambiente superior a 0 °C e inferior a 40 °C.
Asegurese de que no haya liquidos ni sustancias pegajosas en el piso.

Para evitar dafios o perjuicios por arrastre, despeje del piso cualquier objeto suelto y retire los cables o
cordones de alimentacion que se encuentren en el camino de limpieza antes de operar el aparato.
Retire los objetos fragiles o pequerios del piso para evitar que el robot los golpee y darfie.

Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo alejados de la abertura de succion del robot.
Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No utilice el aparato en una habitacion donde duerma un bebé o un nifio.

No coloque nifios, mascotas ni ningun objeto encima del robot, independientemente de si esta parado
0 en movimiento.

Solo se puede afadir agua limpia y la solucion de limpieza aprobada oficialmente al tanque de agua
limpia. No afiada ningun otro liquido, como alcohol o desinfectante. La proporcién de la solucion de
limpieza y el agua limpia se puede comprobar en la botella de solucién de limpieza. Mantenga la
solucion de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No utilice el robot para limpiar objetos en llamas. No utilice el robot para recoger liquidos inflamables o
combustibles, gases corrosivos o acidos o disolventes sin diluir.

No aspire objetos duros o punzantes. No utilice el aparato para recoger objetos como piedras, t
pedazos grandes de papel o cualquier elemento que pueda obstruir el aparato.

El enchufe debe desconectarse de la toma de corriente antes de limpiar o realizar tareas de



Informacion de seguridad

mantenimiento en el aparato.
* No limpie el robot ni la estacién de base con un pafio humedo ni los enjuague con ningun liquido.
Después de limpiar las piezas lavables, séquelas por completo antes de volver a instalarlas y utilizarlas.
* Por favor, utilice este producto de acuerdo con las instrucciones del Manual del usuario. Los usuarios
son responsables de cualquier pérdida o dafio que surja del uso inadecuado de este producto.

Baterias y carga

* ADVERTENCIA: No recargue baterias no recargables.

* No utilice ninguna bateria ni estaciéon de base de terceros. El robot solo se puede utilizar con la
estacién de base modelo RCDEO501.

* No intente desmontar, reparar ni modificar la bateria o la estacion de base por su cuenta.

* No coloque la estacion de base cerca de una fuente de calor.

* No utilice un pafio humedo ni las manos humedas para limpiar los contactos de carga de la estacién de
base.

* No elimine inadecuadamente las baterias viejas. Las baterias innecesarias deben desecharse en una
instalacion de reciclaje adecuada.

* Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de usarlo inmediatamente y comuniquese con el
servicio de postventa.
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Informacion de seguridad

* Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte vy, si es posible, guardelo en su embalaje
original.

* Si el robot no se va a utilizar durante un largo periodo de tiempo, cadrguelo completamente, luego
apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para
evitar la sobredescarga de la bateria.

Informacion de seguridad del laser

* El sensor laser de este producto cumple con la norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
para productos laser de Clase 1. Evite el contacto visual directo con él durante el uso.

PRODUCTO LASER DE CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Sélo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RTD32TE cumple con la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la
declaracién de conformidad de la UE estéa disponible en la siguiente direccién de Internet: https://global.dreametech.com
Para obtener un manual electrénico detallado, visite https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Descripcion del producto

1. Botoén de limpieza de manchas _ ]

* Presione para iniciar la limpieza de manchas

2. Botoén de encendido/limpieza

Presione y mantenga pulsado durante 3 segundos
para encender o apagar

Presione para iniciar la limpieza después de
encender el robot

3. Botdn de estacionar(>)

Presione para enviar el robot de regreso a la
estacion de base

Presione y mantenga pulsado durante 3 segundos
para deshabilitar el bloqueo infantil

Indicador de estado del botén

Blanco sélido: Limpieza o aseo completado
Respiracion blanca: Cargando (no tiene bateria
baja)

Naranja sélido: En espera con bateria baja o
pausado con bateria baja

Respiracion naranja: Cargando (bateria baja)
Naranja parpadeante: Error

Nota:

Presione cualquier botén en el robot para hacer una pausa
mientras el robot est4 limpiando o retornando a cargar.

El blogueo infantil se puede habilitar/deshabilitar a través
de la App Dreamehome.

4. Sensor laser de linea 3D

. Cubierta LDS

6. Sensor de distancia laser (LDS)

.

.

ol

7. Parachoques

8. Ventana del parachoques

9. Cubierta

10. Rejilla de ventilacién de vaciado automatico

11. Contactos de carga

12. Conectores

13. Botdn de reinicio

* Presione y mantenga pulsado durante 3 segundos
para restaurar la configuracién de fabrica

14. Indicador de Wi-Fi

15. Sensor de bordes

16. Sensores de caida

17.Sensor de alfombra

18. Cepillo lateral

19. Cepillo principal

20. Rueda principal

21. Rueda omnidireccional

22. Protector del cepillo

23. Rueda principal

24, Clips del protector del cepillo

25. Orificios de montaje del soporte de la
almohadilla de trapeado

Fig. A-1

Caja de polvo

1. Filtro

2. Mango del filtro

3. Rejilla de ventilacion de vaciado automatico
4. Clip de la cubierta de la caja de polvo

5. Clip de la caja de polvo

6. Cubierta de la caja de polvo

Fig. A-2

Conjunto del trapeador

1. Area de fijacion de la almohadilla de trapeado
2. Soporte de la almohadilla de trapeado
3. Almohadilla de trapeado

Fig. A-3

Estacion de base

1. Indicador de estado
Blanco sélido: La estacion de base estd conectada
a la red eléctrica
Naranja sélido: La estacién de base tiene un error

. Filtro

. Zona de sefalizacion

. Rejillas de ventilacién de vaciado automatico

. Ranura para la bolsa de polvo

. Contactos de carga

. Ranura de almacenamiento para el cable de
alimentacioén

. Puerto de energia

. Cubierta

10. Tanque de agua usada

11. Tanque de agua limpia

12. Cubierta del tanque de polvo

13. Tabla de lavar

14. Filtro de la tabla de lavar

15. Placa de extension de rampa

16. Clip del tanque de agua

17. Bola flotante

18. Clip del tanque de agua

19. Tuberia de agua

20. Filtro

21. Flotador

Fig. A-4
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® Cémo preparar su hogar

1. Antes de limpiar, por favor, mueva del camino
todos los objetos inestables, fragiles, de valor o
peligrosos y retire los cables, prendas, juguetes,
objetos duros y con punta que estén en el suelo
para evitar que se enreden, sean raspados o
golpeados por el robot y se causen dafios.

2. Antes de limpiar, coloque una barrera fisica
en el borde de las escaleras para garantizar el
funcionamiento seguro y sin problemas del robot.

3. Abra la puerta de la habitacién a limpiar y coloque
los muebles en su lugar adecuado para dejar mas
espacio.

4. Para evitar que el robot no reconozca las areas
que necesitan ser limpiadas, no se pare frente al
robot, umbral, pasillo o lugares estrechos.

Nota:

* Cuando se opere el robot por primera vez, sigalo
mientras limpia para remover cualquier posible obstaculo
oportunamente.

No aspire objetos duros como piedras, bolas de acero y
partes de juguetes, u objetos con punta como desechos
de construccidn, vidrios rotos o ufas, de lo contrario, el
suelo puede rayarse.

Fig. B

O Antes de usar

1. Coloque la estacion de base y conéctela a un
tomacorriente

Coloque la estacion de base en un lugar lo mas
abierto posible con una buena sefial Wi-Fi. Deje
suficiente espacio como se muestra en la figura 'y
retire cualquier objeto en el drea sombreada. Inserte
el cable de alimentacion en la estacion de base y
conéctelo a la toma de corriente.

Nota:

Inserte firmemente el cable de alimentacién hacia arriba
hasta que se encienda el indicador.

Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear la zona
de senalizacion.

Para evitar que manchas de agua humedezcan los pisos
de madera o alfombras, se recomienda colocar la estacion

de base sobre pisos de baldosa o de marmol.
2. Instale la placa de extensién de rampa

Nota:

* Asegurese de que el filtro de la tabla de lavar esté
instalado en su lugar antes de usar.

El filtro de la tabla de lavar se puede retirar para limpiarlo
durante el mantenimiento de rutina.

3. Retire las protecciones del robot e instale el
cepillo lateral y el conjunto del trapeador

@ Clip del cepillo lateral

4. Conéctese con la App Dreamehome

(1) Presione y mantenga pulsado el botén de
encendido por 3 segundos para encender el robot.
Abra la cubierta del robot y escanee el céddigo QR
en el robot, o busque "Dreamehome” en la tienda de

aplicaciones para descargar e instalar la App.

(2) Abra la app Dreamehome, toque "Escanear
codigo QR para conectar" y escanee el mismo
cédigo QR de nuevo en el robot para agregar el
dispositivo. Por favor siga las indicaciones para
finalizar la conexion Wi-Fi.

@ Indicador de Wi-Fi

* Parpadeando lentamente: A conectar

* Parpadeando rapidamente: Conectando
* Encendido: Conectado

@ Cédigo QR

Nota:

Solo compatible con Wi-Fi de 2,4 GHz.

Para restablecer el Wi-Fi, repita el paso (2) y luego siga las
instrucciones para finalizar la conexiéon Wi-Fi.

Para desconectar el dispositivo de la red Wi-Fi, mantenga
presionado el botén de reinicio en el robot durante 3
segundos.

Debido a las actualizaciones en el software de la app, las
operaciones reales pueden diferir de las instrucciones de
este manual. Siga las instrucciones basadas en la version
actual de la app.

5. Conecte el robot a la estacién de base

Coloque el robot sobre la estacion de base con el
conjunto del trapeador mirando hacia la tabla de
lavar. Luego oira una notificacion de voz cuando

el robot se conecta exitosamente a la estacién de
base. Una vez que el robot esté completamente
cargado, los indicadores de estado del robot y de la
estacién de base permaneceran encendidos durante
10 minutos y luego se atenuaran.

Nota: Se recomienda cargar completamente el robot antes
de su primer uso. Cuando el robot no se pueda encender
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después de agotar la bateria, conecte manualmente el robot
con la base para cargarlo.
6. Agregue agua al tanque de agua limpia

Saque el tanque de agua limpia de la estacion de
base y llénelo con agua limpia. Luego instalelo de
nuevo en la estacion de base.

Nota: No agregue agua caliente en el tanque de agua, ya que
esto puede causar que el tanque se deforme.

Fig. C-1-Fig. C-6

© Como utilizar

Encender/Apagar

Presione y mantenga pulsado el botén de encendido
durante 3 segundos para encender el robot. El
indicador de encendido permanecera iluminado.

O bien, coloque el robot en la estacién de base
alineando los contactos de carga del robot con

los de la estacién de base, y luego el robot se
encendera automaticamente y comenzara a
cargarse. Para apagar el robot, aleje el robot de la
estacion de base y presione y mantenga pulsado el
botén de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga
las instrucciones en la app para crear rapidamente
un mapa. El robot comenzara a mapear sin limpiar.
Cuando el robot regresa a la estacion de base, el
proceso de mapeo se ha completado y el mapa se
guardara automaticamente.

Pausa/Suspension

Cuando el robot esté funcionando, presione
cualquier botén para ponerlo en pausa.

Si el robot esta en pausa por mas de 10 minutos,
automaticamente entrard en modo de suspension.
Todos los indicadores del robot se apagaran.
Presione cualquier botdn sobre el robot, o use la
app para despertar al robot.

Nota: Si el robot esta en pausa y colocado en la estacion de
base, la tarea de limpieza actual terminara.

Reanudacién automatica de la limpieza

Si la bateria estd demasiado baja, el robot volvera
automaticamente a la estacion de base para
cargarse. Después de cargar al nivel de bateria
apropiado, reanudara las tareas de limpieza sin
terminar.

Nota: Para utilizar esta funcion, habilitela en la app.

Modo no molestar (DND)

Cuando el robot se pone en modo no molestar (DND),
se evitara que el robot reinicie la limpieza. El modo
DND esta deshabilitado por defecto desde la fabrica.
Usted puede usar la app para habilitar el modo DND
o modificar el periodo de DND. El periodo de DND
es 22:00-8:00 por defecto.

Nota:

* Las tareas de limpieza programadas se realizaran
normalmente durante el periodo DND.

* Elrobot reanudara la limpieza donde la dejé una vez que
expire el periodo de DND.

Limpieza de manchas

Cuando el robot esta en espera, presione
brevemente el botdn( J para activar el modo de
limpieza de manchas. En este modo el robot limpia
un érea de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros (4,92
x 492 pies) a su alrededor y retorna a su punto
inicial una vez que haya completado la limpieza de
manchas.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,
presione y mantenga pulsado el botén de encendido
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durante 10 segundos para apagarlo a la fuerza.
Luego presione y mantenga pulsado el botén de
encendido durante 3 segundos para encender el
robot.

Aspirar y trapear

Nota: Después de instalar el conjunto del trapeador, el robot
funcionara por defecto en modo "Aspirar y trapear" durante
su primer uso. Para ajustar el modo de limpieza, vaya a
ajustes del Modo de Limpieza en la app y seleccione entre
las siguientes tres opciones adicionales:

@ Trapear después de aspirar

@ Aspirar

® Trapear

1. Empezar la limpieza

Presione el botén de encendido en el robot, o use
la app para hacer que el robot arranque desde la
estacion de base. Luego el robot planificara la ruta
optima de limpieza y ejecutara la tarea de limpieza
baséndose en el mapa creado.

Nota:

Para garantizar que el robot regrese facilmente a la
estacion de base después de la limpieza, se recomienda
hacer que el robot arranque desde la estacion de base.

.

Las almohadillas de trapeado se limpiaran antes de que el
robot empiece a trapear, por favor espere pacientemente.

.

No mueva la estacion de base, el tanque de agua limpia,
el tanque de agua usada ni el filtro de la tabla de lavar
durante la operacién.

Para evitar quemaduras, no toque la salida de agua
mientras la estacion de base esté en operacion.

2. Lavado automatico de trapeador

Durante la limpieza, el robot retornara

autométicamente a la estacion de base a lavar

las almohadillas de trapeado basandose en la

frecuencia de limpieza de la almohadilla de trapeado

especificada en la app. La estacién de base

automaticamente rellenara el tanque de agua del

robot y este reiniciara la limpieza.

3. Vacia automaticamente la caja de polvo y limpia y
seca las almohadillas de trapeado

Después que el robot termina una tarea de limpieza
y regresa a la estacion de base a cargar, la estacion
de base vaciarad automéaticamente la caja de polvo, y
luego limpiard y secara las almohadillas de trapeado.
Nota:

Si la funcién de vaciado automatico esta desactivada en

la app, la estacion de base no vaciard automaticamente la
caja de polvo.

La estacién de base vaciara la caja de polvo de acuerdo
con la configuracién establecida en la app.

4. Limpie el tanque de agua usada

Después de que el robot haya completado su tarea,
limpie el tanque de agua usada para evitar cualquier
olor.
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Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o la siguiente tabla para el mantenimiento de rutina.

Cepillo lateral

Soportes de la
almohadilla de trapeado

Una vez cada 2 semanas

Cada 3 a 6 meses

Filtro de la tabla de lavar

Una vez cada 1a 2 meses

Zona de sefalizacién de
la estacion de base

Contactos de carga

Rejillas de ventilacién de
vaciado automatico

Rueda omnidireccional

Sensor de bordes

Sensor de distancia
laser (LDS)

Una vez al mes

Parte inferior del robot

Caja de polvo

Ruedas principales

Limpiarlo seguin sea
necesario

Pieza Frecuencia de Periodo de Pieza Frecuencia de Periodo de
mantenimiento reemplazo mantenimiento reemplazo

Tanque de agua usada Después de cada uso Sensor de alfombra

Tanque de agua limpia : Sensores de caida

Cepillo principal Cada 6 a 12 meses Ventana del parachoques | Una vez al mes

Filtro de la caja de polvo Parachoques /

Bolsa de polvo

Almohadillas de trapeado

Cada 2 a 4 meses

Cada 1a 3 meses

Nota: La frecuencia de mantenimiento y reemplazo depende del uso real. Si
ocurre una excepcion debido a circunstancias especiales, se recomienda un
mantenimiento o reemplazo inmediato.




Filtro de la tabla de lavar

1. Saque el robot y retire el filtro de la tabla de lavar
una vez finalizada la limpieza de la almohadilla de
trapeado.

2. Enjuague el filtro de la tabla de lavar con agua
limpia, limpielo con un pafo y luego vuelva a
instalarlo en la tabla de lavar.

3. Utilice la app o presione el botén 1 para que el
robot vuelva a la estacion de base, o coloqué el
robot de vuelta de manera manual.

Nota: Durante la limpieza, no haga que el robot regrese a la
estacion de base.

Fig. E-1

Bolsa de polvo

1. Retire la cubierta del tanque de polvo y deseche
la bolsa de polvo.

Nota: Tirar hacia arriba del mango sellar4 la bolsa para evitar
que el polvo y los residuos se salgan accidentalmente.

2. Retire el polvo y los residuos del filtro con un
pano seco.

3. Instale una nueva bolsa de polvo.

4. Vuelva a instalar la cubierta del tanque de polvo.
Fig. E-2

Tanque de agua usada

1. Retire el tanque de agua usada, abra su cubierta
y vierta el agua usada.

2. Enjuague el tanque de agua usada con agua

limpia y utilice una herramienta adecuada para
limpiar la pared interior del tanque de agua
usada.
Nota: La bola flotante en el tanque de agua usada es una
pieza movil. No aplique demasiada fuerza al limpiarla para
evitar dafiarla.

Fig. E-3

Cepillo principal

1. Presione los clips del protector del cepillo hacia
adentro para retirar el protector del cepillo y
levante el cepillo para sacarlo del robot.

N

. Extraiga las cubiertas del cepillo en ambos
extremos del cepillo, tal como se muestra en la
figura. Use una herramienta de limpieza apropiada
para remover el cabello enredado en el cepillo.
Vuelva a instalar las cubiertas del cepillo en
ambos extremos del cepillo, y enseguida, vuelva a
instalar el cepillo. Presione el protector del cepillo
para bloquearlo en su lugar.

Fig. E-4

Cepillo lateral

Retire y limpie el cepillo lateral.
Fig. E-5

Rueda omnidireccional

Nota:

* Use una herramienta como un destornillador pequefio para
separar el eje y el neumético de la rueda omnidireccional.
No use una fuerza excesiva.

* Enjuague la rueda omnidireccional bajo el agua corriente
y vuelva a colocarla después de secarla por completo.
Fig. E-6

Soportes de la almohadilla de trapeado

Retire y limpie los soportes de la almohadilla de
trapeado.
Fig. E-7

Almohadillas de trapeado

Retire las almohadillas de trapeado de los soportes
de la almohadilla de trapeado para reemplazarlas.
Fig. E-8

Caja de polvo y filtro

. Abra la cubierta del robot y presione el clip de la
caja de polvo para retirar la caja de polvo.

—_

N

. Abra la cubierta de la caja de polvo, retire el filtro,
y luego vaciela como se muestra en la figura.

w

. Golpee suavemente la canasta del filtro para
eliminar la suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, dedo o
cualquier objeto con punta a fin de evitar dafarlo.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua
y séquelos completamente antes de volver a
instalarlos.

Nota:

* Enjuague la caja de polvo y el filtro solo con agua limpia.
No utilice ningtin detergente.



* Use la caja de polvo y el filtro solo cuando estén Bateria

completamente secos.

Fig. E-9 El robot contiene un paquete de baterias de iones

de litio de alto rendimiento. Asegurese de que la
Sensores del robot bateria permanezca ble.n t.:argac?a para el uso dlar[o
para mantener un rendimiento éptimo de la bateria.
Limpie los sensores del robot utilizando un pafio
suave y seco, como se muestra en la figura:

Si el robot no se utiliza durante un largo periodo de
tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por
1. Sensor de distancia laser (LDS) la sobredescarga, cargue el robot al menos una vez
2. Ventana del parachoques cada tres meses.
3. Parachoques

4. Sensor de bordes

5. Sensores de caida

6. Sensor de alfombra

Nota: Un pafio himedo puede dafiar elementos sensibles
dentro del robot y la estacién de base. Utilice un pafo seco
para la limpieza.

Fig. E-10

Contactos de carga y zona de sefializacion

Limpie los contactos de carga y la zona de
sefializacién con un pafio suave y seco.
Fig. E-11

Rejillas de ventilacion de vaciado
automatico

Limpie las rejillas de ventilacion de vaciado
automatico del robot y la estaciéon de base con un
pafo suave y seco.

Fig. E-12
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Problema Solucién Problema Solucién

* La bateria esta baja. Recargue el robot en la base y « La ruta para volver a cargar esta bloqueada, por

vuelva a intentarlo. ejemplo, la puerta esta cerrada.
El robot no e La temperatura de la bateria es demasiado baja o * La estacién de base estd desconectada de la
enciende. demasiado alta. Se recomienda utilizar el robot en alimentacion o se mueve cuando el robot no esta
entornos con una temperatura ambiente superior a 0 sobre ella. Por favor conecte la estacién de base a
°C (32 °F) e inferior a 40 °C (104 °F). El robot la alimentacion eléctrica o coloque el robot sobre la
- ) no puede estacion de base para cargar.

* La estacion de base no esta conectada a la encontrar * Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la
alimentacion, asegtrese de que ambos extremos la estacion estacion de base. Coloque la estacién de base en un
del cable de alimentacién estén correctamente de base ni 4rea mas abierta.

El robot o enchufados. N regresar a « Mover el robot puede provocar que él mismo se reubique

carga. * El contacto entre los con.ta.ctos dg ca‘rga de la estacion ella. y recreara un mapa si falla el reposicionado. Si el robot
de base y el robot es deficiente, limpie los contactos esta muy lejos de la estacién de base, podria no ser capaz
de carga. de regresar por si mismo, en tal caso se requerira ponerlo

» Compruebe si hay algun objeto extrafio en los manualmente sobre la estacidn de base.
conectores del robot y retirelo si lo hubiera. « Limpie la zona de sefializacion de la estacion de base

para eliminar el polvo o los residuos.

* La contrasefa de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese
de que la contrasefa utilizada para conectarse a su red « Compruebe si hay suficiente espacio a ambos lados o
Wi-Fi sea correcta. El robot delante de la estacién de base para evitar que el robot

L robot . E-l robot no es compatible con una conex,ién de Wi- se queda quede bloqueado.

no logra Fide5 GHZ Aseglrese que el robot este conectado a atascado * El robot puede resbalar si el suelo delante de la

conectarse a una conexion de Wi-Fi de 2,4 GHz. delante de estacion de base estd demasiado mojado. Si es asi,

Wi-Fi. * La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese que el robot esté en la estacion limpie el exceso de agua antes de volver a intentarlo.
una zona con buena cobertura Wi-Fi. de base y no « Se recomienda mover la estacion de base a un lugar

Es posible que el robot no esté listo para ser
configurado. Salga y vuelva a ingresar a la app y luego
vuelva a intentarlo segun las instrucciones.

puede volver
aella.

diferente y volver a intentarlo.
Asegurese de que la placa de extensién de rampa esté
instalada correctamente.
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Problema Solucién Problema Solucién
* Elrobot no se puede apagar mientras se esta cargando. + Se deben organizar objetos como cables de
Se recomienda mover el robot desde la estacion de alimentacion y zapatillas antes de utilizar el robot.
base y luego presionar y mantener pulsado el boton de El robot « Trabajar sobre superficies himedas resbalosas
El robot no se encendido durante 3 segundos para apagario. mL:Zv:sisne ocasiona que la rueda principal se resbale. Se
apaga. * Si el.robot no se puede apagar reallzlando el pas°_1' i recomienda secar los lugares himedos antes de usar
presione y mantenga pulsado el boton de encendido seguir la ruta el robot.
marcada.

durante 10 segundos para apagar el robot a la fuerza.

Si el problema se mantiene, contacte al servicio de
post-venta.

La velocidad de
carga es lenta.

Se necesitan aproximadamente 4 horas para cargar
completamente el robot cuando la bateria esta baja.
Si opera el robot a temperaturas fuera del rango
especificado, la velocidad de carga se reducira
automaticamente para extender la vida util de la
bateria.

Los contactos de carga tanto del robot como de la
estacion de base pueden estar sucios, limpielos con
un pafio seco.

Limpie la ventana del parachoques en el robot con
un pafio limpio, suave para mantenerlos limpios y sin
obstrucciones.

El robot pasa

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a
limpiar estén abiertas.

El ruido
aumenta
mientras el
robot esta en

funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta
obstruido. Si es asi, limpielo o reemplacelo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en el cepillo
principal o en la caja de polvo. Revise y retire
cualquier objeto duro.

El cepillo principal o el cepillo lateral pueden quedar
enredados. Revise y retire cualquier objeto extrafio.
Cambie el modo de succién a estandar o silencioso.

por alto las o
.  Ellugar en frente del cuarto a ser limpiado puede
habitaciones . .
deb estar humedo y resbaloso, ocasionando que el robot
c.]ue . ebe se resbale y trabaje de forma anormal. Por favor trate
limpiar. .
de secar el piso antes de usar el robot.
* Asegurese de que el robot no esté configurado en el
El robot no modo No Molestar (DND), lo que evitard que reanude
reanuda la la limpieza.
limpieza * El robot no reanudara la limpieza después de que
después de usted lo coloque manualmente sobre la estacion de
cargarlo. base o envie el robot a cargar mediante la app o el

boton(.




Solucién de problemas

Problema Solucién Problema

Solucién

Compruebe si la bolsa de polvo en el
tanque de polvo esta llena.

Si la bolsa de polvo no esta llena,
compruebe si hay alguna obstruccion

en las rejillas de ventilacién de vaciado
automético del robot, la estacién de base

El soporte de la almohadilla
de trapeado esta
anormalmente elevado.

La estacién no puede vaciar
automaticamente la caja de
polvo.

 Por favor retire el soporte de la

almohadilla de trapeado para verificar si
hay algun objeto extrafio atrapado en ély
trate de reiniciar el robot. Si el problema
se mantiene, contacte al equipo de
servicio de post-venta.

o la caja de polvo. Si la hay, limpie la
parte bloqueada a tiempo.

Hay agua bajo el tanque de
agua limpia o alrededor del
sello.

Revise si el sello en el tanque de agua
usada esta flojo o no esta correctamente
instalado y en tal caso, restablezca

esto manualmente. Si el problema se

Cuando se saca el tanque de agua limpia,
algo de agua en la tuberia puede quedar
bajo el tanque o alrededor del sello. Esto
es normal. Limpie con una toalla seca.

mantiene, contacte al equipo de servicio
de post-venta.

Oprima suavemente sobre el tanque de
El nivel del agua en la tabla agua usada para asegurarse que esté
de lavar es anormal. instalado correctamente.

Retire el filtro de la tabla de lavar y revise
si la salida del drenaje de desecho esta
obstruida y limpiela.

Compruebe la solucién de limpieza.

No agregue ningun liquido que no

sea la solucién de limpieza aprobada
oficialmente.

Para obtener mas soporte, contactenos a través de https://global.dreametech.com

94




Especificaciones

Estacion de base

Modelo

RTD32TE

Modelo

RCDEO0501

Tiempo de carga

Aprox. 4 horas

Entrada nominal

220-240 V~50-60 Hz

Voltaje méximo 144V = Salida nominal 20V=2A
Potencia nominal 75 W Potenci inal
(doufan:tls glo\glcri]:do de polvo) roow
Frecuencia de operacion 2400-2483,5 MHz P
Potencia de salida maxima <20 dBm Potencia nominal 20 W
(durante la limpieza)
En condiciones normales de uso, este equipo deberia tener una separacién de al
menos 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario. . .
Potencia nominal 87 W

Paquete de bateria de iones de litio recargable

(durante la carga y el secado)

Modelo R2412-4S2P-MMBK/R2412-4S2P-FMTEV
Tipo lon de litio

Cantidad 1

Capacidad maxima 4,8 Ah
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Nota: La potencia nominal (durante la carga y el secado) esta determinada por
el valor de potencia durante el periodo de plena carga (temperatura ambiente

23°C+2°C).




Eliminacion y remocion

de baterias

La bateria de iones de litio incorporada contiene
sustancias peligrosas para el medio ambiente.
Antes de eliminar la bateria, asegurese de que
técnicos cualificados la retiren y la desechen en una
instalacién de reciclaje adecuada.

- la bateria debe retirarse del aparato antes de su
desguace;

- el aparato debe desconectarse de la red eléctrica
cuando se retira la bateria;

- la bateria debe eliminarse de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la
alimentacion y agote la bateria tanto como sea
posible.

Las baterias innecesarias deben desecharse en una
instalacién de reciclaje adecuada.

No exponer a ambientes de alta temperatura para
evitar riesgos de explosion.

En condiciones de uso desmedido, es posible que
salga liquido de la bateria. Si se produce contacto,
enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de remocién:

1. Dé la vuelta al robot, utilice una herramienta
apropiada para retirar los tornillos de la parte
posterior del robot y luego retire la cubierta.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la
placa PCB para retirar la bateria.

Informacion de RAEE

Todos los productos que llevan este
ﬁ simbolo son residuos de equipos eléctricos
f— electronicos (RAEE segun la directiva
2012/19/UE) que no deben mezclarse con
residuos domésticos no clasificados. En
su lugar, usted debe proteger la salud
humana y el medio ambiente entregando
sus equipos de residuo a un punto de
recoleccion designado para el reciclaje
de residuos de equipos eléctricos y
electroénicos, designado por el gobierno o
las autoridades locales. La eliminacion y
el reciclaje correctos ayudaran a prevenir
posibles consecuencias negativas para
el medio ambiente y la salud humana.
Comuniquese con el instalador o las
autoridades locales para obtener mas
informacién sobre la ubicacién, asi como
los términos y condiciones de dichos
puntos de recoleccion.



Informagées de seguranca
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Para evitar choque elétrico, incéndio ou ferimentos causados pelo uso inadequado do aparelho, leia
atentamente o manual do usuério antes de usar o aparelho e guarde-o para consulta futura.

Restricées de uso

Este produto ndo deve ser usado por criancas menores de 8 anos nem por pessoas com deficiéncias
fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimento limitados sem a supervisao de

um responsavel para garantir operagao segura e evitar riscos. A limpeza e manuten¢ao nao devem ser
realizadas por criangas sem supervisao.

O aparelho deve ser usado apenas com a fonte de alimentagao fornecida com o aparelho.

Este aparelho contém baterias que s6 podem ser substituidas por pessoas qualificadas.

Limpe a area a ser limpa antes de usar. Criangas ndo devem brincar com o aparelho. Mantenha criancas
e animais de estimacao a uma distancia segura do rob6 enquanto ele estiver funcionando.

Nao instale, carregue ou use o aparelho em banheiros ou préximo a piscinas.

Este produto é destinado apenas a limpeza de pisos em ambiente doméstico. Ndo o use ao ar livre, em
superficies que ndo sejam pisos, ou em ambiente comercial ou industrial.

Certifique-se de que o aparelho funcione corretamente em um ambiente adequado. Caso contrario,
nao use o aparelho.

Se o0 cabo de alimentacao estiver danificado, ele deve ser substituido por um cabo ou conjunto especial
disponivel no fabricante ou em sua assisténcia técnica autorizada.

Nao use o robd em uma area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira de protecao.



Informacdes de seguranca
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Nao coloque o robd de cabeca para baixo. Nao use a tampa do LDS, a tampa do robd ou o para-
choques como alga para o robd.

Use o robé em ambientes com temperatura ambiente acima de 0 °C e abaixo de 40 °C. Certifique-se
de que nado haja liquido ou substancia pegajosa no chao.

Para evitar danos ou ferimentos causados por arrasto, remova quaisquer objetos soltos do chao e retire
cabos ou fios elétricos do caminho de limpeza antes de operar o aparelho.

Remova itens frageis ou pequenos do chao para evitar que o robd bata neles e os danifique.
Mantenha cabelos, dedos e outras partes do corpo longe da abertura de succ¢ao do robd.

Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance de criangas.

N&o opere o aparelho em um cdmodo onde uma crianga ou bebé esteja dormindo.

Nao coloque criangas, animais de estimacao ou qualquer item em cima do robd, independentemente
de ele estar parado ou em movimento.

Apenas agua limpa e solucao de limpeza oficialmente aprovada podem ser adicionadas ao tanque de
agua limpa. Nao adicione nenhum outro liquido como alcool ou desinfetante. A proporcao da solugao
de limpeza para agua limpa pode ser verificada no frasco da solu¢do. Mantenha a solugao de limpeza
fora do alcance das criancgas.

Nao use o robd para limpar objetos em chamas. Nao use o rob6 para aspirar liquidos inflamaveis ou
combustiveis, gases corrosivos, ou acidos ou solventes ndo diluidos.

Nao aspire objetos duros ou pontiagudos. Nao use o aparelho para aspirar objetos como pedras,
grandes pedacos de papel ou qualquer item que possa entupir o aparelho.

A tomada deve ser removida da saida antes de limpar ou fazer manutencao no aparelho.



Informagées de seguranca

99

* N&o limpe o robd ou a estagdo-base com pano umido nem os enxague com qualquer liquido. Apés

limpar as pecas lavaveis, seque completamente as pecas antes de reinstala-las e usa-las.

» Use este produto de acordo com as instru¢ées do Manual do Usuario. Os usuarios sao responsaveis por

qualquer perda ou dano decorrente do uso inadequado deste produto.

Baterias e carregamento

AVISO: ndo recarregue baterias ndo recarregaveis.

Nao utilize baterias de terceiros ou estacdes base nao autorizadas. O robd s6 pode ser usado com a
estacao-base modelo RCDEO501.

Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacao-base por conta propria.

Nao coloque a estacdo-base proxima a fontes de calor.

Nao use um pano umido ou maos molhadas para limpar os contatos de carregamento da estagdo-base.
Nao descarte baterias usadas de forma inadequada. Deve-se descartar baterias usadas nas instalacdes
de reciclagem adequadas.

Se o cabo de alimentacao ficar danificado ou quebrado, pare de usa-lo imediatamente e entre em
contato com o servico pés-venda.

Certifique-se de que o robd esteja desligado durante o transporte e mantido em sua embalagem
original, se possivel.

Se o rob6 nao for usado por um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois desligue-o e
armazene-o em local fresco e seco. Recarregue o rob6é pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar
descarga excessiva da bateria.



Informagées de seguranca

Informacdes de seguranca do laser
* O sensor laser deste produto atende ao Padrao IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
produtos laser Classe 1. Evite contato visual direto durante o uso.
PRODUTO LASER CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA CONSUMIDOR
EN 50689:2021

ﬁ Apenas para uso interno

Leia o manual do operador

Por meio deste documento, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que o equipamento de radio tipo RTD32TE estd em conformidade com a Diretiva 2014/53/EU.
O texto completo da declaragao de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego: https://global.dreametech.com
Para manual eletrénico detalhado, acesse: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Visao geral do produto

1.

Botao de limpeza localizada {
Pressione para iniciar limpeza localizada

. Botdo de energia / limpeza

Mantenha pressionado por 3 segundos para ligar
ou desligar

Pressione para iniciar a limpeza apés o robd ser
ligado

. Botdo de atracagem(™>

Pressione para enviar o rob6 de volta a estagdo-
base

Mantenha pressionado por 3 segundos para
desativar a trava infantil

Indicador de estado do botédo

Branco sélido: limpando ou limpeza concluida
Pulsando lentamente em branco: carregando
(bateria ndo esté baixa)

Laranja sélido: aguardando com bateria baixa ou
pausado com bateria baixa

Pulsando lentamente em laranja: carregando
(bateria baixa)

Laranja piscando: erro

Observacgao:
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pressione qualquer botao no robd para pausar enquanto
ele estiver limpando ou retornando para carregar.

A trava infantil pode ser habilitada/desabilitada pelo
aplicativo do Dreamehome.

. Sensor laser de linha 3D
. °Tampa do LDS

6. Sensor de Distancia a Laser (SDL)

7. Para-choques

8. Janela do para-choques

9. Tampa

10. Esvaziamento automatico de ventilagao

11. Contatos de carregamento

12. Conectores

13. Botéo de redefini¢ao

* Mantenha pressionado por 3 segundos para
restaurar as configuragdes padréo de fabrica

14. Indicador Wi-Fi

15. Sensor de cantos

16. Sensores antiqueda

17. Sensor de carpete

18. Escova lateral

19. Escova principal

20. Roda principal

21. Roda omnidirecional

22. Protegdo de escova

23. Roda principal

24, Presilhas de protecéo de escova

25. Orificios de montagem para suporte de esfregao

Fig. A-1

Caixa coletora de poeira

1. Filtro

2. Alga do filtro

3. Esvaziamento automatico de ventilagao

4. Tampa da presilha da caixa coletora de poeira
5. Presilha da caixa coletora de poeira

6. Tampa da caixa coletora de poeira

Fig. A-2

Suporte do esfregao

1
2.
3.

Area de fixacao do esfregao
Suporte de esfregédo
Esfregdo

Fig. A-3

Base de carregamento

1

O 00 NO OB WN

Indicador de estado

Branco sélido: a estagdo-base estd conectada a
energia

Laranja sélido: a estagao-base apresenta erro

. Filtro

. Area de sinalizagao

. Esvaziamento automaético de ventilagdes

. Compartimento do saco coletor

. Contatos de carregamento

. Compartimento de armazenamento do cabo
. Porta de alimentacéo

. Tampa

. Tanque de &gua usada

. Tanque de agua limpa

. Tampa do reservatério de péd

. Painel de lavagem

. Filtro do painel de lavagem

. Placa de extenséo da rampa

. Presilha do reservatério de dgua

. Boia

. Presilha do reservatério de agua

19.

Tanque de agua

20. Filtro

21.

Flutuador

Fig. A-4



@ Preparando Sua casa

1. Antes da limpeza, retire objetos instaveis, frageis,
valiosos ou perigosos, e organize cabos, tecidos,
brinquedos, objetos duros e objetos pontiagudos
do chéao para evitar que sejam enrolados,
arranhados ou derrubados pelo robé, causando
prejuizos.

2. Antes da limpeza, coloque uma barreira fisica
na borda das escadas para garantir operagées
seguras e suaves do robd.

3. Abra a porta do comodo a ser limpo e coloque os
moveis em suas posicdes adequadas para deixar
mais espago livre.

4. Para evitar que o rob6 ignore areas que precisam
ser limpas, nao fique na frente do robg, soleira,
corredor ou lugares estreitos.

Observagéo:

* Ao operar o robd pela primeira vez, acompanhe-o durante

a limpeza para remover possiveis obstaculos em tempo
habil.

Nao aspire objetos duros como pedras, esferas de ago
e pegas de brinquedo, ou objetos pontiagudos como
entulho de construcéo, vidro quebrado e pregos, caso
contréario o chao pode ser arranhado.

Fig. B
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© Antes do uso

1. Posicione a base de carregamento e conecte a
tomada

Coloque a estagdo-base em um local o mais aberto
possivel, com bom sinal de Wi-Fi. Deixe espago
suficiente, conforme mostrado na figura, e remova
quaisquer objetos na drea sombreada. Insira o
cabo de alimentagao na estagdo-base e conecte na
tomada.

Observagéao:

Insira firmemente o cabo de alimentacao para cima até o
indicador acender.

Certifique-se de que nenhum objeto possa bloquear a
area de sinalizagéo.

ou carpetes, é recomendado colocar a estagao-base em
pisos de ceramica ou marmore.

2. Instale a placa de extensado da rampa

Observagéao:

Certifique-se de que o filtro da tabua de lavar esteja
instalado corretamente antes do uso.

O filtro da tabua de lavar pode ser removido para limpeza
durante a manutencao de rotina.

3. Remova as protec¢des do robo e instale a escova
lateral e o conjunto do pano de limpeza

@ Clipe da escova lateral
4. Conecte com o App Dreamehome

(1) Mantenha pressionado o bot&o liga/desliga do
robd por 3 segundos para liga-lo. Abra a tampa do
rob6 e escaneie o cédigo QR no robd, ou procure

Para evitar que manchas d'agua molhem pisos de madeira

"Dreamehome" na loja de aplicativos para baixar e
instalar o app.

(2) Abra o app Dreamehome, toque em "Digitalizar
codigo QR para conectar” e escaneie 0 mesmo
cédigo QR no robd novamente para adicionar

o dispositivo. Siga as instru¢des para finalizar a
conexao Wi-Fi.

@ Indicador Wi-Fi

* Piscando devagar: aguardando conexao
* Piscando rapidamente: conectando

» Ligado: conectado(a)

@ Cédigo QR

Observagao:

Compativel apenas com Wi-Fi de 2,4 GHz.

Para redefinir o Wi-Fi, repita o passo (2) e siga as
instrucdes para finalizar a conexao Wi-Fi.

Para desconectar o dispositivo da rede Wi-Fi, pressione e
mantenha o botao Reset no robd por 3 segundos.

Devido a atualizagdes no software do app, as operagées
reais podem diferir das instrucdes neste manual. Siga as
instrucdes baseadas na versao atual do app.

5. Conecte o rob6 a base de carregamento

Coloque o robé na base de carregamento com o
conjunto do pano de limpeza voltado para o suporte
do esfregao. Vocé ouvird uma notificagao por voz
quando o robé se conectar com sucesso a base

de carregamento. Apds o robd estar totalmente
carregado, os indicadores de estado do rob6 e da
estagdo-base permanecerdo acesos por 10 minutos
e depois apagaréo.

Observagéo: é recomendado carregar completamente o robd
antes do primeiro uso. Quando o rob6 nao conseguir ser
ligado apds a bateria esgotar, conecte manualmente o rob6 a
estagao para carrega-lo.



6. Adicione agua ao tanque de agua limpa

Retire o tanque de agua limpa da estacao-base
e encha o tanque com &gua limpa. Em seguida,
instale-o de volta na estacao-base.

Observagao: nao adicione 4gua quente no tanque, pois isso
pode causar deformagéo.

Fig. C-1-Fig. C-6
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© Como usar

Ligar/Desligar

Pressione e mantenha o botao liga/desliga por 3
segundos para ligar o robé. O indicador de energia
permanecera aceso. Ou coloque o rob6 na estagdo-
base alinhando os contatos de carregamento do
rob6 com os da estagdo-base. Em seguida, o robd
ligard automaticamente e comecaré a carregar.
Para desligar o robd, retire-o da estacdo-base e
pressione e mantenha o botéao liga/desliga por 3
segundos.

Mapeamento rapido

Apbs configurar a rede pela primeira vez, siga

as instrugdes no app para criar rapidamente um
mapa. O rob6é comegard o mapeamento sem limpar.
Quando o rob6 retornar a estagdo-base, o processo
de mapeamento terd sido concluido e o mapa sera
salvo automaticamente.

Pausar/Suspender

Quando o rob0 estiver funcionando, pressione
qualquer botéo para pausalo.

Se o rob6 ficar pausado por mais de 10 minutos,

ele automaticamente entra no modo de suspenséo.
Todos os indicadores do robd se apagaréo. Pressione
qualquer botdo no robd, ou use o app para ativar o
robo.

Observagao: seo robd for pausado e colocado na estagao-
base, o processo de limpeza atual sera finalizado.

Retomada automatica da limpeza

Se a bateria estiver muito baixa, o rob6 retornara
automaticamente a estagao-base para carregar.
Apds carregar até o nivel adequado da bateria, ele
retomara as tarefas de limpeza inacabadas.

Observagéo: para usar esta fungao, ative-a no app.

Modo “ndo perturbe” (DND)

Quando o robd estiver configurado no modo “Nao

Perturbe” (DND), o robé sera impedido de retomar

a limpeza. O modo “Nao Perturbe” vem desabilitado

de fabrica por padrédo. Vocé pode usar o app para

habilitar o modo N&o Perturbe ou modificar o

periodo “N&o Perturbe”. O periodo “N&o Perturbe” ¢

22:00-8:00 por padréo.

Observagéo:

* As tarefas de limpeza programadas serao executadas
normalmente durante o periodo DND.

* O rob6 retomara a limpeza de onde parou apés o periodo
DND expirar.

Limpeza localizada

Quando o robd estiver em espera, pressione
brevemente o botaol ] para habilitar o modo de
limpeza localizada. Neste modo, o robé limpa uma
area quadrada de 1,5 x 1,5 metros ao seu redor e
retorna ao ponto de partida uma vez que a limpeza
localizada seja concluida.

Reinicializacdo do rob6

Se 0 robd parar de responder ou nao puder ser
desligado, pressione e mantenha o botéo liga/desliga
por 10 segundos para desliga-lo forcadamente. Em
seguida, pressione e mantenha o botéo liga/desliga
por 3 segundos para ligar o robo.



Aspirar e passar pano

Observagao: apds instalar o conjunto do esfregao, por
padrao, o robd operara no modo "Aspirar e passar pano"
durante o primeiro uso. Para ajustar o modo de limpeza, va
para as configuracées do Modo de limpeza no aplicativo e
selecione uma das trés opgoes adicionais:

@ Passar pano apés aspirar

@ Aspirar

® Passar pano

1. Iniciar limpeza

Pressione o botao liga/desliga no robd, ou use o app
para fazer o robd comecar da estagdo-base. O robd
entao planejara a rota de limpeza ideal e executard a
tarefa de limpeza baseada no mapa criado.
Observagéo:

Para garantir que o robd retorne facilmente a estacao-
base apds a limpeza, é recomendado fazer o robd
comegcar da estagao-base.

.

Os panos de limpeza serao limpos antes do robé comegar
a passar pano, aguarde pacientemente.

Nao mova a estacao-base, o tanque de &gua limpa, o
tanque de &gua suja ou o filtro do tabua de lavar durante
a operacao.

Para evitar queimaduras, nao toque na saida de agua
enguanto a estacéo base estiver operando.

2. Lavagem automatica do pano

Durante a limpeza, o robd retornara
automaticamente a estagao-base para lavar os
panos de limpeza com base na frequéncia de
limpeza do pano especificada no app. A estacao-
base enchera automaticamente o tanque de 4gua do
robd e o robd retomara a limpeza.

3. Esvaziamento automatico do compartimento de
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poeira e lavagem e secagem dos panos

Apds o robd terminar uma tarefa de limpeza e
retornar & estagdo-base para carregar, a estagao-
base ir4 esvaziar automaticamente o compartimento
de poeira e lavar e secar os panos de limpeza.
Observagéo:

* Se afungao de esvaziamento automatico estiver desligada

no app, a estacdo-base ndo esvaziard automaticamente o
compartimento de poeira.

A estacao-base esvaziard o compartimento de poeira de
acordo com a configurag&o no app.

4. Limpe o tanque de agua suja

Apds o robd completar sua tarefa, limpe o tanque de
agua suja para prevenir odores.



@ Manutencao de rotina

Para manter o robé em boas condigdes, é recomendado consultar o uso de acessérios no app ou a tabela a seguir para manutengéo de rotina.

Peca

Frequéncia de
manutengao

Periodo de
substituicao

Peca

Frequéncia de
manutengao

Periodo de
substituicdo

Tanque de agua usada

Apds cada uso

Tanque de dgua limpa

Escova principal

Filtro da caixa coletora
de poeira

Escova lateral

Suportes de esfregdo

Uma vez a cada 2
semanas

Sensor de Distancia a
Laser (SDL)

A cada 6 a 12 meses

Sensor de carpete

A cada 3 a 6 meses

Sensores antiqueda

Janela do para-choques

Para-choques

Filtro do painel de
lavagem

A cada 1a 2 meses

Parte inferior do robd

Uma vez por més

Caixa coletora de poeira

Area de sinalizacao da
estacdo-base

Contatos de
carregamento

Esvaziamento automatico
de ventilagoes

Roda omnidirecional

Sensor de cantos

Uma vez por més

Rodas principais

Limpe conforme
necessario

Saco coletor de poeira

Esfregdes

A cada 2 a 4 meses

A cada 1a 3 meses
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Observacéo: a frequéncia de manutencéo e substituicdo depende do uso real.
Caso ocorra uma excegao devido a circunstancias especiais, recomenda-se a
manutencao ou substituicao imediata.




Filtro do painel de lavagem

1. Retire o robd e remova o filtro da tabua de lavar
depois que a limpeza do pano estiver concluida.

2. Enxague o filtro da tdbua de lavar com agua
limpa, seque-o e depois reinstale-o na tabua de
lavar.

3. Use o aplicativo ou pressione o botdo ) para
retornar o robd a estagdo-base ou coloque-o de
volta manualmente.

Observagdo: durante a limpeza, nédo faca o robd retornar a

estagao-base.

Fig. E-1

Saco coletor de poeira

1. Remova a tampa do tanque de poeira e descarte
o saco coletor.

Observagao: puxar para cima na al¢a veda o saco para evitar

que a poeira e detritos caiam acidentalmente.

2. Remova a poeira e detritos do filtro com um pano
seco.

3. Instale um novo saco coletor.

4. Reinstale a tampa do tanque de poeira.
Fig. E-2

Tanque de 4gua usada

1. Remova o tanque de &gua suja, abra sua tampa e
despeje a agua suja.

2. Enxague o tanque de dgua suja com &gua limpa,
e use uma ferramenta adequada para limpar a
parede interna do tanque de agua suja.
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Observagéo: a boia no tanque de dgua suja é uma pega
movel. Nao aplique muita forga ao limpéa-la para evitar
danifica-la.

Fig. E-3

Escova principal

1. Pressione os clipes de protecao da escova para
dentro para remover a protecao da escova e
levante a escova para fora do robé.

N

. Puxe as tampas da escova em ambas as
extremidades da escova conforme mostrado na
figura. Use uma ferramenta de limpeza adequada
para remover qualquer cabelo emaranhado na
escova. Reinstale as tampas da escova em ambas
as extremidades da escova, e entdo reinstale
a escova. Pressione a protecdo da escova para
trava-la.

Fig. E-4

Escova lateral

Remova e limpe a escova lateral.
Fig. E-5

Roda omnidirecional

Observagéao:

* Use uma ferramenta como uma chave de fenda pequena
para separar o eixo e o pneu da roda omnidirecional. Nao
use forga excessiva.

Enxague a roda omnidirecional sob &gua corrente e
coloque-a de volta apds seca-la completamente.

Fig. E-6

Suportes de esfregdo

Remova e limpe os suportes do pano de limpeza.
Fig. E-7

Remova os panos de limpeza dos suportes para
substitui-los.
Fig. E-8

Compartimento de poeira e filtro

1. Abra a tampa do robé e pressione o clipe
do compartimento de poeira para remover o
compartimento de poeira.

2. Abra a tampa do compartimento de poeira,
remova o filtro, e entdo esvazie o compartimento
de poeira conforme mostrado na figura.

3. Bata suavemente na cesta do filtro para remover
a sujeira.

Observagéo: para prevenir danos, nao tente limpar o filtro

com uma escova, dedo ou objetos pontiagudos.

4. Enxague a caixa coletora de poeira e o filtro
com agua e seque-os completamente antes de
reinstalar.

Observagao:
* Enxague a caixa coletora de poeira e o filtro apenas com
agua limpa. Ndo use nenhum detergente.

* Use a caixa coletora de poeira e o filtro apenas quando
estiverem completamente secos.

Fig. E-9



manter o desempenho ideal da bateria. Se o

rob6 néo for usado por um periodo prolongado,
desligue-o e guarde-o. Para prevenir danos por
descarga excessiva, carregue o robd pelo menos
uma vez a cada trés meses.

Limpe os sensores do robé usando um pano macio e
seco, conforme mostrado na figura:

1. Sensor de Distancia a Laser (SDL)
2. Janela do para-choques

3. Para-choques

4. Sensor de cantos

5. Sensores antiqueda

6. Sensor de carpete

Observagéo: um pano Umido pode danificar elementos
sensiveis dentro do robd e da estagdo-base. Use um pano
seco para limpeza.

Fig. E-10

Contatos de carregamento e area de
sinalizacao

Limpe os contatos de carregamento e a area de
sinalizagdo com um pano macio e seco.
Fig. E-11

Esvaziamento automatico de ventilagdes

Limpe as saidas de esvaziamento automatico do
robd e da estagdo-base com um pano macio e seco.
Fig. E-12

O rob6 contém uma bateria de fon de litio de
alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permaneca bem carregada para uso diario para
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Solucéo de problemas

Problema Solucgédo Problema Solucéo
* A bateria esta baixa. Recarregue o rob6 na base e * A rota para retornar ao carregamento esta bloqueada
tente novamente. (por exemplo, a porta esta fechada).
O robd nao * A temperatura da bateria estd muito baixa ou muito * A estagdo-base estad desconectada da energia ou
liga. alta. Recomenda-se utilizar o rob6 em ambientes com foi movida quando o rob6 nao esta nela. Conecte a
temperatura ambiente acima de 0 °C (32 °F) e abaixo estacao-base a fonte de alimentacgéo ou coloque o
de 40 °C (104 °F). O robd nio robd na estagdo-base para carregar.
consegue * Ha muitas obstrucdes ao redor da estagao-base.
« A estacao-base nao esta conectada a energia, encontrar Coloque a estagdo-base em uma area mais aberta.
certifique-se de que ambas as extremidades do cabo e retornar * Mover o rob6 pode fazer com que ele se reposicione, e
a estagao- iara ici
de alimentacéo estejam corretamente conectadas. base “ ele reAcrlarfa um m.apa seo reposmlo?amento falhar. Se
O rob6 nao * O contato entre os contatos de carregamento na o~robo estwer muito longe da esftaqao—base, ?le pode
carrega. estacao-base e o rob6 esta ruim, limpe os contatos de ndo consegulr retornz.ar automaticamente sozinho,
carregamento neste caso vocé precisara colocar manualmente o robd
* Verifique se ha algum objeto estranho nos conectores n.a estage{o—base. o B
do robo e remova o objeto estranho se houver. * Limpe a drea de sinalizagdo na estagdo-base para
remover poeira ou detritos.
* A senha da rede Wi-Fi estd incorreta. Certifique-se . i -
de que a senha usada para conectar 2 sua rede WiFi * Verifique se ha espaco suficiente em ambos os lados
esteja correta O robd fica ou na frente da estacado-base para evitar que o robd
+ O robd nao ¢ compativel conexao Wi-Fi de 5 GHz. preso na ;eJa E["quzad"' o s fente d
O robé falha Certifique-se de que o robd esteja conectado a uma frente~da ro ~0 pode escorregar se 0 chao na frente da
20 conectar conexdo Wi-Fi de 2.4 GHz estacao- estagao-base estiver muito molhado. Se for o caso,
20 Wi-Fi. « O sinal Wi-Fi ests fraco. Certifique-se de que o robd base e ndo l]mpe o excesso de dgua antes de tentar novamente.
. . S consegue * E recomendado mover a estagdo-base para um lugar
esteja em uma area com boa cobertura Wi-Fi. t .
. < ) retornar a diferente e tentar novamente.
* O robd pode n&o estar pronto para ser configurado. ela . .
Saia e entre novamente no app, e entao tente : » Certifiqgue-se de que a placa de extensdo da rampa
hovamente conforme instrul’do.’ esteja instalada adequadamente.
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Solucgao de problemas

Problema Solugao Problema Solucao
* O robd nao pode ser desligado quando esta
carregando. E recomendado mover o robo da estag&o- * Objetos como cabos de energia e chinelos devem ser
base, e entdo pressionar e manter o botéo liga/desliga O robb se organizados antes de usar o robd.
. por 3 segundos para desliga-lo. * Trabalhar em superficies molhadas e escorregadias faz
O rob6 nao . ) move sem . -
. * Se o robd nao puder ser desligado executando o passo - com que a roda principal escorregue. E recomendado

desliga. . - . seguir a rota . a

1, pressione e mantenha o botao liga/desliga por 10 definid secar os locais molhados antes de usar o robo.

efinida.

segundos para forgar o desligamento do robé. Se o
problema persistir, entre em contato com o servigo
poés-venda.

A velocidade
de

Leva cerca de 4 horas para carregar completamente o
robd quando sua bateria esta baixa.

Se vocé operar o robd em temperaturas fora da faixa
especificada, a velocidade de carregamento diminuira

Limpe a janela do para-choques do robé com um pano
limpo e macio para manté-la limpo e desobstruida.

O robd perde
os comodos a
serem limpos.

Certifigue-se de que as portas dos cdmodos a serem
limpos estejam abertas.

O local em frente ao cdémodo a ser limpo pode estar
molhado e escorregadio, fazendo com que o robd
escorregue e funcione anormalmente. Por favor, tente
secar o chao antes de usar o robd.

carregamento automaticamente para estender a vida Util da bateria.
est lenta. * Os contatos de carregamento tanto do robd quanto da
estacdo-base podem estar sujos. Limpe-os com um
pano seco.
« Verifique se o filtro do compartimento de poeira esta
entupido. Se estiver, limpe-o ou substitua-o.
O ruido * Um objeto duro pode estar preso na escova principal
aumenta ou na caixa de poeira. Verifique e remova qualquer
enguanto objeto duro.
o robd esta * A escova principal ou a escova lateral podem estar
operando. emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos

estranhos.
Mude o modo de sucgao para Padréo ou Silencioso.

O robd nédo
retoma a
limpeza apés o
carregamento.

Certifique-se de que o robd nao esteja definido no
modo N&o Perturbe (DND), que impedira que ele
retome a limpeza.

O robd nao retomara a limpeza depois que vocé
colocar manualmente o rob6 na estagao-base ou
enviar o rob0 para carregar via aplicativo ou botao (.
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Solugao de problemas

Problema

Solugao

Problema

Solugao

A estacao nao consegue
esvaziar automaticamente a
caixa de poeira.

Verifique se o saco de poeira no tanque
de poeira estéa cheio.

Se o0 saco de poeira ndo estiver cheio,
verifique se ha alguma obstrugado nas
saidas de esvaziamento automatico

do robé, da estacao-base ou da caixa
de poeira. Se houver, limpe a parte
blogueada imediatamente.

O suporte de esfregédo esta
levantado anormalmente.

* Remova o suporte de esfregao para
verificar se ha algum objeto estranho
preso nele, e tente reiniciar o robd. Se o
problema persistir, entre em contato com
a equipe de poés-venda.

O nivel de dgua na tabua de
lavar estd anormal.

Verifique se a vedagédo do tanque de dgua
usada esta solta ou ndo esta instalada
corretamente, e reajuste-a manualmente
se necessario. Se o problema persistir,
entre em contato com a equipe de pés-
venda.

Pressione suavemente o tanque de dgua
usada para garantir que esteja instalado
corretamente.

Remova o filtro da tdbua de lavar e
verifique se a saida do dreno de esgoto
esté bloqueada e limpe-a.

Verifique a solucao de limpeza. Nao
adicione nenhum liquido além da solugao
de limpeza oficialmente aprovada.

Ha dgua sob o tanque de
4gua limpa ou ao redor da
vedacgéao.

Ao retirar o tanque de agua limpa, um
pouco de dgua no cano pode ficar sob
o tanque ou ao redor da vedacgao. Isso é
normal. Favor limpar com um pano seco.

Para mais suporte, entre em contato conosco via https://global.dreametech.com
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Especificagcbes

Base de carregamento

Modelo

RTD32TE

Modelo

RCDEO0501

Tempo de carregamento

Aprox. 4 horas

Entrada nominal

220-240 V~50-60 Hz

Tensdo Nominal 144V = Saida nominal 20V=2A
Poténcia nominal 75 W Poténcia nominal
(durante esvaziamento de 700 W
Frequéncia de operagao 2400-2483,5 MHz poeira)
Poténcia maxima de saida <20 dBm o .
Poténcia nominal 20W
Sob condigdes normais de uso, este equipamento deve manter uma distancia de (durante a limpeza)
separagdo de pelo menos 20 cm entre a antena e o corpo do usuario.
Poténcia nominal
(durante o carregamento e 87 W

Bateria recarregavel de ion-litio

Modelo R2412-4S2P-MMBK/R2412-4S2P-FMTEV
Tipo Li-ion

Numero 1

Capacidade nominal 4,8 Ah
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secagem)

Observagdo: A poténcia nominal (durante o carregamento e secagem)
é determinada pelo valor de poténcia durante o periodo de carga total

(temperatura ambiente de 23 °C £ 2 °C).




Descarte e remocao da

bateria

A bateria de fon-litio integrada contém substancias
que sdo perigosas para o meio ambiente. Antes de
descartar a bateria, certifique-se de que a bateria
seja removida por técnicos qualificados e descartada
em uma instalacao de reciclagem apropriada.

- A bateria deve ser removida do aparelho antes de
ser sucateado;

- O aparelho deve ser desconectado da rede elétrica
ao remover a bateria;

- A bateria deve ser descartada com seguranca.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desconecte a energia e
descarregue a bateria o maximo possivel.

Deve-se descartar baterias usadas nas instalagées
de reciclagem adequadas.

N&o exponha a ambiente de alta temperatura para
evitar riscos de exploséao.

Em condicdes incorretas de uso, a bateria podera
ejetar liquido. Se ocorrer contato, lave a drea afetada
com agua e procure ajuda médica.
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Guia de remocéo:

1. Vire o robd, use uma ferramenta adequada para
remover os parafusos na parte de tras do robd, e
entado remova a tampa.

2. Desconecte os terminais entre a bateria e a placa
PCB para remover a bateria.

Informagées WEEE
Todos os produtos que possuem este
ﬁ simbolo sao residuos de equipamentos
f— elétricos e eletronicos (WEEE conforme
a diretiva 2012/19/EU) que n&o devem
ser misturados com lixo doméstico ndo
separado. Em vez disso, vocé deve proteger
a salde humana e o meio ambiente
entregando seu equipamento usado a
um ponto de coleta designado para a
reciclagem de residuos de equipamentos
elétricos e eletronicos, indicado pelo
governo ou autoridades locais. O descarte
e reciclagem corretos ajudardo a prevenir
potenciais consequéncias negativas
a0 meio ambiente e & satide humana.
Entre em contato com o instalador ou
autoridades locais para mais informagdes
sobre a localizagao, bem como termos e
condigdes de tais pontos de coleta.



ED Warranty

1. Dreame is liable to the consumer for any lack of conformity in material or workmanship not detectable at the time of the purchase.

2. Warranty period: please refer to the customer service office for more information. If the territory where the consumer is located has different regulations, local
regulations prevail.

3. The warranty will not be applicable in the following cases:

a) Issues due to carelessness, use, or installation that does not comply with the instructions provided by Dreame.

b) Tampering and/or modifications of the product by entities or individuals not expressly authorized by Dreame.

c) Damage due to accidental causes and/or negligence on the part of the consumer, with particular reference to external parts.

d) Parts subject to wear that do not have manufacturing defects.

e) No valid purchasing document (receipt, invoice, or other) is provided to certify the date the product was purchased.

f) The model and/or numbers of the product on the purchase certificate is not consistent with the model and/or numbers shown on the product.
4. Please scan the QR code to get after-sales contact information.

5. The after-sales service (including quality warranty) in diverse regions is solely applicable to the local version of Dreame products. Please contact the after-sales
service in the region where your product version originates for support.

Garanti

1. Dreame, satin alim sirasinda tespit edilemeyen malzeme ve iscilik kusurlarindan tiketiciye karsi sorumludur.

2. Garanti suresi: daha fazla bilgi igin lutfen musteri hizmetleri ile iletisime gegin. Tiketicinin bulundugu bélgede farkli diizenlemeler oldugu takdirde yerel diizenlemeler
gegerlidir.

3. Asagidaki durumlarda garanti gecerli degildir:

a) Dreame tarafindan saglanan talimatlara uygun olmayan kullanim, kurulum veya dikkatsizlik nedeniyle ortaya gikan sorunlar.

b) Dreame tarafindan acikca yetki verilmemis kuruluslar veya kisiler tarafindan riin tizerinde onaysiz degisiklikler yapilmasi ve/veya triiniin modifiye edilmesi.
c) Belirli harici parcalar énde olmak tizere, kaza nedenlerinden ve/veya tiiketici ihmalkarligindan dogan hasarlar gerceklestiginde.

d) imalat kusurlarina sahip olmayip yipranmaya tabi olan parcalar.

e) Uruiniin satin alindig tarihi belgelemek icin hicbir gegerli satin alma belgesinin (makbuz, fatura ve diger) saglanmamasi.

f) Satin alma belgesi tizerindeki triin modeli ve/veya numaralarinin triin Gizerinde gosterilen model ve/veya numaralarla tutarli olmamasi.

4. Satis sonrasi hizmet iletisim bilgilerine ulasmak igin litfen QR kodunu taratin.

5. Farkli bolgelerdeki satis sonrasi hizmetler (kalite garantisi dahil) yalnizca Dreame Uriinlerinin yerel strim icin gecerlidir. Destek igin Gtfen triin strimundzin ilk
satin alindigi bélgedeki satis sonrasi hizmetler ile iletisime gegin.
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Bao hanh

1. Dreame tuyén b chiu trach nhiém véi khach hang vé vat liéu chua dat tiéu chudn hoac 15 l4p rap ma khong thé phat hién tai thsi diém mua hang.

2. Thai han bao hanh: vui long tham khao phong dich vu khach hang dé biét thém chi tiét. Néu tai quéc gia ngudi tiéu dung sinh séng cé quy dinh khac, vui long uu
tién ap dung quy dinh ctia quéc gia dé.

3. Khéng &p dung bao hanh trong céc trudng hdp sau:

a) Céc sy c6 do b4t cdn, st dung hoéc cai dit khong dung theo hudng dan do Dreame cung cép.

b) Gia mao va/hoéc stia déi san pham bai cac té chiic hodc ca nhan khéng duge Dreame Gy quyén ro rang.

c) Hu hang do nguyén nhan ngau nhién va/ho&c sa suét ctia ngudi tiéu dung, d3c biét lién quan dén cac b phan bén ngoai.

d) Nhiing bo phan bi mai mon khéng do 16i san xuét.

e) Khéng cung cdp dugc ching ti mua hang hgp (& (bién nhan, héa don ho3c chiing ti khac) dé xac nhan ngay san phdm dugc mua.

f) M&u va/ho&c ma s6 clia san phdm trén gidy chiing nhan mua hang khéng khdp véi m3u va/hodc ma sé dugc thé hién trén san pham.

4. Vui long quét ma QR dé biét thong tin lién hé sau ban hang.

5. Dich vu sau ban hang (bao gém bao hanh chat lugng) & cac khu vuc khac nhau chi &p dung cho phién ban san phdm Dreame tai dia phudng. Vui long lién hé véi
dich vu sau ban hang tai khu vic cé phién ban san phdm cla ban dé dudc hé trg.
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DB Garansi

1. Dreame bertanggung jawab kepada konsumen atas setiap kurangnya kesesuaian pada bahan atau pengerjaan yang tidak terdeteksi pada waktu pembelian.

2. Masa garansi: harap kunjungi kantor layanan pelanggan untuk mendapatkan informasi selengkapnya. Jika di wilayah tempat konsumen tinggal memiliki regulasi yang
berbeda, regulasi setempatlah yang berlaku.

3. Garansi tidak akan berlaku pada kasus berikut:

a) Bermasalah karena kecerobohan, penggunaan, atau pemasangan yang tidak mematuhi petunjuk yang diberikan oleh Dreame.

b) Mengubah dan/atau modifikasi produk oleh entitas atau individu yang secara tidak jelas diizinkan oleh Dreame.

c) Kerusakan karena penyebab yang tidak disengaja dan/atau kelalaian yang sebagian disebabkan oleh pelanggan, khususnya pada komponen eksternal.
d) Komponen yang dapat aus yang tidak memiliki kecatatan produksi.

e) Tidak memiliki dokumen pembelian yang valid (tanda terima, faktur, atau lainnya) untuk mengonfirmasi tanggal pembelian produk.

f) Model dan/atau nomor produk pada sertifikat pembelian tidak sama dengan model dan/atau nomor yang tertera di produk.

4. Pindai kode QR untuk memperoleh informasi kontak purnajual.

5. Layanan purnajual (termasuk garansi kualitas) di berbagai wilayah hanya berlaku ke produk Dreame versi lokal. Harap menghubungi layanan purnajual di wilayah
tempat versi produk berasal untuk mendapatkan bantuan.

Garantia

1. Dreame es responsable ante el consumidor por cualquier defecto en los materiales y calidad de la fabricacién no detectable al
momento de la compra.

2. Periodo de garantia: por favor, consulte a la oficina de servicio al cliente para obtener mas informacion. Si el territorio donde se
encuentra el consumidor tiene una normativa diferente, prevaleceran las normas locales.

3. Esta garantia no sera aplicable en los siguientes casos:

a) Problemas causados por descuidos, uso o instalacion que no siga las instrucciones de Dreame.

b) Manipulaciones y/o modificaciones del producto realizadas por entidades o personas no autorizadas expresamente por Dreame.

c) Dafios causados por accidentes y/o negligencia de parte del consumidor, en particular con respecto a las partes externas.

d) Partes desgastadas que no tienen defectos de fabricacién.

e) Ausencia de documento de compra valido (recibo, factura u otro) que certifique la fecha en la que el producto fue comprado.

f) ELmodelo y/o numero del producto en el certificado de compra no coincide con los que se muestran en el producto.

4. Por favor, escanee el codigo QR para obtener informacion de contacto posventa.

5. El servicio de posventa (incluida la garantia de calidad) en distintas regiones solo se aplica a la version local de los productos Dreame.
Por favor, comuniquese con el servicio de posventa en la regidn original de su producto para obtener soporte.
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Garantia

1. A Dreame é responsdavel perante o consumidor por qualquer falta de conformidade em material ou fabricagao nao detectavel no
momento da compra.

2. Periodo de garantia: consulte o escritério de atendimento ao cliente para mais informagdes. Se o territério onde o consumidor esta
localizado possui regulamentacdes diferentes, prevalecem as regulamentacdes locais.

3. A garantia ndo sera valida nos seguintes casos:

a) Problemas devido a descuido, uso ou instalacdo que nao esteja em conformidade com as instrucdes fornecidas pela Dreame.

b) Violagéo e/ou modificagdes do produto por entidades ou individuos ndo expressamente autorizados pela Dreame.

c) Danos devido a causas acidentais e/ou negligéncia por parte do consumidor, com referéncia particular a partes externas.

d) Pecas sujeitas a desgaste que ndo possuem defeitos de fabricagao.

e) Nenhum documento de compra vélido (recibo, nota fiscal ou outro) é fornecido para certificar a data em que o produto foi comprado.
f) O modelo e/ou numeros do produto no certificado de compra ndo é consistente com o modelo e/ou nimeros mostrados no produto.
4. Digitalize o QR code para obter informacdes de contato pos-venda.

5. O servigo pos-venda (incluindo garantia de qualidade) em diversas regides é aplicavel exclusivamente a versao local dos produtos
Dreame. Entre em contato com o servico pés-venda da regido onde a sua versao do produto foi adquirida para suporte.

Contact us

® Website:
https://global.dreametech.com
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The word "dreame” is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "iBH ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

CeE & «

For more support, contact us via https://global.dreametech.com -
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
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Made in China EU-AO01




